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1 Einleitung

11 Informationen zum Dokument

Dieses Dokument ist Teil des Produkts und muss vor dem Einsatz des Gerats gelesen und verstanden wer-
den. Es enthalt wichtige und sicherheitsrelevante Informationen, um das Produkt sachgerecht und bestim-
mungsgemal zu betreiben.

Zielgruppen

Dieses Dokument richtet sich an Fachpersonal.

Das Gerat darf nur durch fachkundiges und ausgebildetes Personal in Betrieb genommen werden.

Der sichere Umgang mit dem Gerat muss in jeder Produktlebensphase gewahrleistet sein. Fehlende oder
unzureichende Fach- und Dokumentenkenntnisse fiihren zum Verlust jeglicher Haftungsanspriiche.

Verfiigbarkeit von Informationen

Stellen Sie die Verfligbarkeit dieser Informationen in Produktnahe wahrend der gesamten Einsatzdauer si-
cher.

Informieren Sie sich im Downloadbereich unserer Homepage (iber Anderungen und Aktualitit des Doku-
ments. Das Dokument unterliegt keinem automatischen Anderungsdienst.

Start | www.bucherautomation.com

Folgende Informationsprodukte erganzen dieses Dokument:

— Online-Hilfe der JetSym-Software
Funktionen der Softwareprodukte mit Anwendungsbeispielen

— Themenhandbucher
Produktibergreifende Dokumentation

— Versionsupdates
Informationen zu Anderungen der Softwareprodukte sowie des Betriebssystems lhres Geréats

Mitgeltende Dokumente

Fir die Montage und den Anschluss der Servoverstarker innerhalb des Achsverbundes
sind unbedingt auch die Betriebsanleitungen der weiteren Gerate sowie die Funktions-
beschreibung Integrierte Sicherheitsfunktion S1 - JM-2000 und JM-D2000 zu beachten.
Die Dokumentationen finden Sie auf www.bucherautomation.com unter

Produktseite JM-D2410 > Downloads.

@ Info Weiterfilhrende Informationen

Weiterfiihrende Informationen zur Stérsicherheit einer Anlage finden Sie in der
Application Note 016 EMV-gerechte Schaltschrankinstallation unter
www.bucherautomation.com.

@ Info EtherCAT®

EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie, lizenziert durch
die Beckhoff Automation GmbH, Deutschland.

Betriebsanleitung — JM-D2410 5
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1.2 Darstellungskonventionen

Unterschiedliche Formatierungen erleichtern es, Informationen zu finden und einzuordnen. Im Folgenden das
Beispiel einer Schritt-fir-Schritt-Anweisung:

v Dieses Zeichen weist auf eine Voraussetzung hin, die vor dem Ausflihren der nachfolgenden Handlung
erfullt sein muss.

> Dieses Zeichen oder eine Nummerierung zu Beginn eines Absatzes markiert eine Handlungsanweisung,
die vom Benutzer ausgeflihrt werden muss. Arbeiten Sie Handlungsanweisungen der Reihe nach ab.

= Der Pfeil nach Handlungsanweisungen zeigt Reaktionen oder Ergebnisse dieser Handlungen auf.

@ Info Weiterfiihrende Informationen und praktische Tipps

In der Info-Box finden Sie weiterfliihrende Informationen und praktische Tipps zu Ihrem
Produkt.

Betriebsanleitung — JM-D2410 6
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2 Sicherheit

21 Allgemein

Das Produkt entspricht beim Inverkehrbringen dem aktuellen Stand von Wissenschaft und Technik.
Neben der Betriebsanleitung gelten fir den Betrieb des Produkts die Gesetze, Regeln und Richtlinien des
Betreiberlandes bzw. der EU. Der Betreiber ist fur die Einhaltung der einschlagigen Unfallverhitungsvor-
schriften und allgemein anerkannten sicherheitstechnischen Regeln verantwortlich.

2.2 Verwendungszweck

221 BestimmungsgemaRe Verwendung

Die JM-D2410 Servoverstarker sind Komponenten, die zum Einbau in industrielle und gewerbliche Anlagen
und Maschinen bestimmt sind. Der Einbau ist nur in ortsfesten Ausristungen erlaubt. Sie durfen den Servo-
verstarker nur in Schaltschranken mit einer Gehauseschutzart IP54 oder héher und unter Berlcksichtigung
der Umgebungsbedingungen einsetzen.

Beim Einbau in Maschinen ist die Inbetriebnahme der Servoverstarker (d. h. die Aufnahme der bestimmungs-
gemalien Verwendung) solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Maschine den Bestimmungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht. Die Inbetriebnahme, d. h. die Aufnahme der bestimmungsgema-
Ren Verwendung ist nur bei Einhaltung der EMV-Richtlinie (2014/30/EU) erlaubt.

2.2.2 Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Die Verwendung des Servoverstarkers aulRerhalb der vorgenannten Anwendungsbereiche oder unter ande-
ren als in der Dokumentation beschriebenen Betriebsbereichen und Umweltbedingungen gilt als nicht bestim-
mungsgemale Verwendung.

— Der Servoverstarker darf nicht auRerhalb eines Schaltschranks verwendet werden.
Die folgenden Anwendungsbereiche gehdren zur nicht bestimmungsgemafen Verwendung:

— Einbau in Fahrzeugen. Der Einsatz des Gerats in nicht ortsfesten Ausristungen gilt als auergewohnli-
che Umweltbedingung und ist nur nach gesonderter Vereinbarung zulassig.

— Einbau in Umgebungen mit schadlichen Olen, Sauren, Gasen, Dampfen, Stauben, Strahlungen, usw..

— Einsatz in besonderen Anwendungsgebieten (z. B. in explosions-, korrosions- oder feuergefahrdeten Be-
reichen).

— Artfremde Erzeugung von héherfrequenten Bord-Netzen.

Betriebsanleitung — JM-D2410 7
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2.3 Verwendete Warnhinweise

» GEFAHR

Hohes Risiko

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zum Tod oder zu schweren Verletzungen flhrt.

‘

Mittleres Risiko

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht gemieden
wird, zum Tod oder zu schweren Verletzungen fuhren kann.

A VORSICHT

Geringes Risiko

Weist auf eine potentiell gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zu geringflgiger oder maRiger Verletzung fliihren kdnnte.

Sachschaden

Weist auf eine Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu Sachschaden fiih-
ren kénnte.

ek>pkPpb

24  Alilgemeine Sicherheitshinweise

» GEFAHR

Gefahr durch hohe elektrische Spannung

Beim Berlhren unter Spannung stehender Teile konnen Tod oder schwere Verletzun-
gen erfolgen. Stellen Sie die Sicherheit vor Arbeitsbeginn anhand der folgenden Schritte
her:

>

» Bereiten Sie das Abschalten vor. Informieren Sie alle Beteiligten, die von dem Vor-
gang betroffen sind.

» Schalten Sie das Antriebssystem spannungsfrei und sichern Sie gegen Wiederein-
schalten.

» Warten Sie die Entladezeit (ca. 3 Minuten) ab und prufen Sie die Spannungsfreiheit
aller Leistungsanschlisse.

» Erden Sie vorschriftsmanig.

v

Decken sie benachbarte unter Spannung stehende Teile ab.
» Stellen Sie sicher, dass sich Antriebe nicht bewegen kdnnen.

o]

Betriebsanleitung — JM-D2410
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» GEFAHR

Gefahr durch hohe Betriebsspannung
Die hohe Betriebsspannung des Gerats fiihrt zu schweren Verletzungen oder Tod.
Beachten Sie folgende Regeln wahrende des gesamten Arbeitsprozesses.

» Entfernen Sie wahrend des Betriebs keine Abdeckungen und halten Sie die Schalt-
schranktiiren geschlossen.

» Prifen Sie, ob alle spannungsfliihrenden Anschliisse gegen Berlihrung sicher ge-
schitzt sind.

» Offnen Sie das Gerat niemals.

» Berihren Sie wahrend des Betriebs niemals Anschlussklemmen des Gerats fiir
Spannungsversorgung und Zwischenkreisspannung (X1, X2 und bei JM-D2000 zu-
satzlich X3).

» GEFAHR

Lichtbogengefahr durch unsachgemaRe Handlungen

Unsachgemale Handlungen kdnnen einen Lichtbogen entstehen lassen, der zu schwe-
ren Verletzungen oder Tod fuhren kann.

» Offnen Sie Steckverbindungen nur im spannungsfreien Zustand.

» Installieren Sie das Gerat nur in einer nicht brand-, korrosions- und explosionsge-
fahrdeten Umgebung ohne brennbare Gase oder Dampfe.

» Halten Sie die angegebenen Grenzwerte fir die Spannung ein.

» Verdrahten Sie vorschriftsmaRig.

» GEFAHR

Gefahr durch hohe elektrische Spannung

Wenn Sie Temperatursensoren im Motor am Gebersteckplatz (Kleinspannung)
anschlie®en, dann ist eine doppelte oder verstarkte Isolierung gemal EN 61800-5-1
erforderlich.

|

Verletzungsgefahr durch Stromschlag

Durch Auslésen der STO-Funktion erfolgt keine sichere elektrische Trennung. Das Ge-
rat bzw. die Anlage sind nicht stromlos!

» FUr eine sichere elektrische Trennung muissen Sie eine zusatzliche Trenneinrich-
tung zur Unterbrechung der Spannungsversorgung, z. B. einen Hauptschalter, in-
stallieren.

Betriebsanleitung — JM

©

-D2410



Bucher Automation AG Sicherheit | 2

‘

Mdogliche Personen- oder Sachschaden durch Nichtbeachtung der
Sicherheitshinweise

» Lesen und befolgen Sie vor der Montage und Installation des Gerats die im Sicher-
heitskapitel aufgezeigten Sicherheitsvorkehrungen und Nutzungsbeschrankungen.

» Samtliche Arbeiten am Gerat diirfen nur von autorisiertem Fachpersonal durchge-
fuhrt werden.

Quetschgefahr durch unkontrollierte Achsbewegungen

Achsbewegungen und Beschleunigungen verursachen hohe mechanische Krafte.

» Halten Sie sich nicht im Gefahrenbereich der Maschinen auf.

» Setzen Sie sicherheitsrelevante Einrichtungen nicht auRer Kraft.
» Lassen Sie Stérungen umgehend von qualifiziertem Personal beheben.

Verbrennungsgefahr durch heiBe Oberflachen

Wahrend des Betriebs wird das Gerat hei® und kann beim Beriihren Verbrennungen
verursachen.

» Treffen Sie SchutzmalRnahmen gegen versehentliches Berlhren des Gerats, wie
z. B. Schutzabdeckungen.

» Stellen Sie sicher, dass am Geréat keine temperaturempfindlichen Teile, z. B. An-
schlusskabel, anliegen oder befestigt sind.

» Sorgen Sie flr eine geniigende Warmeableitung und halten Sie beim Einbau die
geforderten Abstande ein, um die Bellftung nicht zu behindern oder zu beschran-
ken.

» Lassen Sie das Gerat einige Zeit abkuhlen, bevor Sie Reinigungs- und Wartungs-
arbeiten durchfiihren.

» Tragen Sie personliche Schutzausristung.

A

Gefahr fiir Personen mit Herzschrittmachern und Implantaten

Beim Betrieb werden elektromagnetische Felder erzeugt. Elektrische, magnetische und
elektromagnetische Felder gefahrden insbesondere Personen mit Herzschrittmachern
oder Implantaten.

» Sie durfen sich nicht in unmittelbarer Nahe des Gerats aufhalten, wenn Sie zur obi-
gen Personengruppe gehoren.

» Halten Sie als betroffene Person folgende Mindestabstande ein:
300 mm zum Geréat bei z. B. Montagearbeiten im stromlosen Betrieb,
600 mm zum Gerat bei bestromtem Normalbetrieb.

Betriebsanleitung — JM-D2410 10
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A WARNUNG

Lebensgefahr durch herabfallende Lasten bei Hebe- und Transportvorgangen

Unsachgemal ausgeflihrte Hebe- und Transportvorgange, ungeeignete oder schadhaf-
te Gerate und Hilfsmittel kdnnen zu schweren oder tédlichen Verletzungen und/oder
Sachschaden fuhren.

» Hubgerate, Flurforderzeuge und Lastaufnahmemittel miissen den Vorschriften ent-
sprechen.

» Die Tragfahigkeit der Hebeeinrichtung und der Lastaufnahmemittel muss dem Ge-
wicht der zu transportierende Last entsprechen.

» Befestigen und sichern Sie die zu transportierende Last sorgfaltig an Hebezeugen.

» Halten Sie sich nicht im Schwenkbereich von Hebezeugen und unter schwebenden
Lasten auf.

AN WARNUNG

Verletzungsgefahr durch beschadigte Sicherheitskennzeichnung

Beschadigte Sicherheitskennzeichnungen gefahrden Personen und verursachen Sach-
schaden. Mogliche Folgen sind schwerste, unter Umstanden todliche Verletzungen
durch sich bewegende Teile und/oder einen tédlichen Stromschlag.

» Sorgen Sie dafiir, dass Warnschilder und Schilder mit Sicherheitshinweisen gut
lesbar sind und nicht abhandenkommen.

» Ersetzen Sie diese originalgetreu bei Beschadigung oder Verlust.

A VORSICHT

Gefahr von unerwiinschtem Nachlauf

Das Auslésen der STO-Funktion durch Deaktivierung des Digitaleingangs unterbricht
nur die Energieversorgung fur den Antrieb und die Motorbewegung kann nicht mehr ge-
steuert werden.

» Stoppen Sie immer den Antrieb bevor Sie die STO-Funktion ausldsen.

» Bauen Sie bei schwebenden Lasten eine mechanische Bremse ein, um ein Herab-
stlirzen der Last zu verhindern.

Beschadigte Gerate

Beschadigte Gerate kdnnen erheblichen Sachschaden hervorrufen.
» Uberpriifen Sie das Gerét auf duRere Beschadigungen und fehlerhafte Anschliisse.

» Installieren Sie nur komplett intakte Gerate.

Betriebsanleitung — JM-D2410 11
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Sachschaden durch lockere Leistungsanschliisse

Ungenlgende Anziehdrehmomente oder Vibrationen kénnen zu lockeren Leistungsan-
schlissen fuhren. Dadurch kbnnen Brandschaden, Defekte am Gerat oder Funktions-
stérungen entstehen.

» Ziehen Sie alle Leistungsanschliisse mit dem vorgeschriebenen Anziehdrehmo-
ment an.

» Uberprifen Sie in regelmaRigen Abstanden alle Leistungsanschliisse, insbesonde-
re nach einem Transport.

Ungeeignetes Zubehor kann Produktschaden verursachen

Teile und Ausstattungen anderer Hersteller kdnnen Funktionsbeeintrachtigungen und
Produktschaden verursachen.

» Verwenden Sie ausschlief3lich von der Bucher Automation AG empfohlenes
Zubehdr.

Schaden durch falsche Lagerung

Falsche oder unsachgemafe Lagerung kann zu Schaden am Gerat fihren, z. B. durch
Feuchtigkeit und Schmutz.

» Vermeiden Sie starke Temperaturschwankungen und hohe Luftfeuchtigkeit am
Lagerort.

» Schutzen Sie das Gerat wahrend der Lagerung vor Feuchtigkeit und Schmutz.
» Lagern Sie das Gerat in seiner Originalverpackung.

Schéaden durch falsche Lagerungsdauer

Eine unangemessene Lagerungsdauer kann zu Schaden am Gerat fuhren. Die Dauer
der Lagerung ohne Anschluss an die zulassige Nennspannung darf 1 Jahr nicht tber-
schreiten.

| & ¢

» Wenn die Lagerdauer 1 Jahr Gberschreitet, dann schlie3en Sie das Gerat fiir
60 Minuten an Netzspannung an.

» Kontaktieren Sie bei Bedarf die Bucher Automation AG, bevor Sie das Geréat in
Betrieb nehmen.

Betriebsanleitung — JM-D2410 12
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2.5 Sicherheitsetiketten

Am Gerat

Auf der Frontseite des Gerats ist ein Sicherheitsetikett angebracht.

!!§’E --

o il ol ol ol o8
FRRERRR

Abb. 1: Sicherheitsetikett
Das Sicherheitsetikett enthalt 4 Warnzeichen sowie eine Angabe der Entladezeit.

Bedeutung der Warnzeichen

Allgemeines Warnzeichen

Warnung vor heifer Oberflache

Warnung vor elektrischer Spannung

Elektrostatisch gefahrdete Bauteile

B BB

Betriebsanleitung — JM-D2410 13
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Der Lieferung beigelegt

AWARNING

Risk of Electric Shock
Discharge time of DC capacitors to a
level below 50 V is 3 minutes.

P> Read the User manual.

AAVERTISSEMENT

Risque de choc électrique
Le temps de décharge des
3_ _}% condensateurs CC a un niveau

inférieur a 50 V est de 3 minutes.
P> Lire les Instructions d'utilisation.

Abb. 2: Sicherheitsetikett Entladezeit

Jedem Gerat der JM-2000—Familie ist obiges Sicherheitsetikett beigelegt.
1. Kleben sie das Sicherheitsetikett gut sichtbar in die Nahe der JM-2000—Geréate in den Schaltschrank.

2. Beachten Sie folgenden Warnhinweis:

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch beschadigte Sicherheitskennzeichnung

Beschadigte Sicherheitskennzeichnungen gefahrden Personen und verursachen Sach-
schaden. Magliche Folgen sind schwerste, unter Umstanden tédliche Verletzungen
durch sich bewegende Teile und/oder einen toédlichen Stromschlag.

» Sorgen Sie dafiir, dass Warnschilder und Schilder mit Sicherheitshinweisen gut
lesbar sind und nicht abhandenkommen.

» Ersetzen Sie diese originalgetreu bei Beschadigung oder Verlust.

Betriebsanleitung — JM-D2410 14
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3 Produktbeschreibung

Der JM-D2410 ist ein modular aufgebauter Servoverstarker mit EtherCAT®-Busanbindung.

3.1 Aufbau

Abb. 3: Aufbau

1 Statusanzeige [» 16]
Typenschild [» 20]
Integrierter Lufter
Untere Frontabdeckung

g~ WODN

Obere Frontabdeckung

3.2 Merkmale

— Modularer Aufbau

— Kompakte Abmessungen

— 2 Achsen pro Gerat

— STO (S1) standardmaRig integriert

— Eingebauter Bremswiderstand (R1)

— 3-facher Nennstrom fiir 3 s

— 2-facher Nennstrom fiir 60 s

— Hohe Positioniergenauigkeit

— Einfache Inbetriebnahme mit der Anwendungssoftware JetSym und einer JetControl-Steuerung

Betriebsanleitung — JM-D2410 15
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3.3 Statusanzeige

Die LEDs der Statusanzeige zeigen die Zustande der Safety-Funktionen und des Verstarkers an.
Je nach eingebauter Sicherheitsfunktion (S1 oder S2) unterscheidet sich die Anzeige.

H4

Abb. 4: Statusanzeige

LED Sicherheitsfunktion S1 Sicherheitsfunktion S2 ‘
H1 Status Verstarker — Achse 1 Status Verstarker — Achse 1
H2 Status Verstarker — Achse 2 Status Verstarker — Achse 2
H3 Status Safety — Achse 1 Status Safety — Achse 1
H4 Status Safety — Achse 2 Status Safety — Achse 2
H5 / H6 - -

Betriebsanleitung — JM-D2410 16
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3.3.1

Status-LEDs Verstarker

Status-LEDs Safety

Betriebsanleitung — JM-D2410

Diagnosemaoglichkeiten liber die Statusanzeige

Produktbeschreibung | 3

LED H1 Achse 1 Beschreibung

H2 Achse 2
Farbe Rot / Griin Programmierphase
Status Blinken 4 Hz
Farbe Orange Initialisierungsphase
Status
Farbe Grin Orange Spannung liegt an (DC 24 V).
Status ohne Blinken 2 Hz / -
Warnung 0,5 s Pause
Status mit Blinken 2 Hz / Blinken 1 Hz
Warnung 0,5 s Pause
Farbe Grin Rot Vorbereitung geregelter Betrieb

. ) (Bootstrap, ShortCircuitTest,
Status ohne Blinken 4 Hz OffsetAdjustlADCs, FlyingStart,
Warnung N
Magnetisation)

Status mit Blinken 4 Hz Blinken 1 Hz
Warnung
Farbe Grin Grun/Orange | Geregelter Betrieb inkl. Halt
Status ohne An - und Quickstop
Warnung
Status mit - Blinken 1 Hz
Warnung
Farbe Rot / Griin Fehlerreaktion ist aktiv.
Status Blinken 4 Hz
Farbe Rot Nicht quittierbarer Fehler
Status An
Farbe Rot Warten auf Fehlerquittierung.
Status Blinken 1 Hz

17
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Sicherheitsfunktion S1
| IIH EEH Ed )

Sicherheitsfunktion S2

Betriebsanleitung — JM-D2410
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LED H4 H3 Beschreibung
Achse 2 | Achse 1
Farbe Grin Grin STO ist nicht aktiv.
Status An An
Farbe Grin Grin STO ist aktiv.
Status Blinken Blinken
1Hz 1 Hz
Farbe Rot Rot Bootloader, Initialisierung, Konfiguration,
Status An An Hochlauf bis Einschaltbereit oder Fehler
Farbe - - Reset oder keine Spannung
Status Aus Aus
LED H4 H3 Beschreibung
Achse 2 | Achse 1
Farbe Rot Rot Start-up
Status An An
Farbe Grin Grin STO ist nicht aktiviert.
Status An An
Farbe Rot Rot STO (noch) nicht aktiviert. Die Sicherheits-
Status Blinken Blinken funktion sollte als Fehlerreaktion ausgefiihrt
werden.
schnell schnell
Farbe Grin Grln STO ist aktiviert. Wartet auf die Bestatigung
Status Blinken | Blinken | €S Neustarts.
schnell schnell
Farbe Grin Grin STO ist aktiviert.
Status Blinken Blinken
1Hz 1Hz
Farbe Rot Rot Nicht quittierbarer Fehler (sicherer Zustand)
Status An An

18
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Betriebsanleitung — JM-D2410

LED H4 H3 Beschreibung
Achse 2 | Achse 1
Farbe - - Reset oder keine Spannung.
Status Aus Aus
Farbe Rot Rot STO ist aktiviert. Sicherheitsfunktion als
Status Blinken Blinken Fehlerreaktlorl soll ausgefuh'rt'werden (.oder
wurde ausgefuhrt). Fehlerquittierung wird
schnell schnell
erwartet.
Farbe Rot Rot Wartet auf Fehlerquittierung
Status Blinken | Blinken | (SichererZustand)
1Hz 1Hz
Farbe Rot Rot Wartet auf Initialisierung der sicheren
Geber und der FSoE-Kommunikation.
Status Kurzes Kurzes
Auf- Auf-
leuchten | leuchten

19
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34 Typenschild

Haupttypenschild
Das Haupttypenschild befindet sich auf der rechten Gehauseseite.

Produktbeschreibung | 3

(&)

Abb. 5: Haupttypenschild

Firmenlogo und Adresse

Scan - Bestellschlissel, Seriennummer und diverse Angaben
UL-Zulassung

Scan - Link zum Downloadbereich
Prufzeichen

Gebotszeichen

Seriennummer

Scan - Seriennummer

Diverse Angaben

Scan - Artikelnummer
Artikelnummer

N 2o 0o N oM~ =

Bestellschliissel

Betriebsanleitung — JM-D2410
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Weitere Etiketten
Weitere Etiketten befinden sich auf dem JM-D2410 unter der unteren Frontabdeckung:

— Etikett mit Seriennummer und Bestellschllissel auf der Frontseite. Aus dem Bestellschlissel [P 22] ist
auch die Geberbestiickung ersichtlich.

%

[ 20230621230011
JM-D2410-RRR2A0

— Sicherheitsetiketten [» 13] auf der Frontseite und beigelegt
— Etikett mit Anschlusshinweisen [P 43] auf der Innenseite der unteren Frontabdeckung

3.5 Lieferumfang

Lieferumfang Artikelnummer Stiickzahl
JM-D2410 Je nach Option 1
USB-Stick mit kompletter Dokumentation 60888000 1 pro Bestellung
Befestigungsblech (oben) 60885886 1
Befestigungsblech (unten) 60885603 1
Befestigungswinkel fir Motorleitung mit Schirmwinkel 60886090 1
Steckersatz Leistungsklemmen, Doppelachse, Size 3 60886085 1
Steckersatz 1/0 und S1, Doppelachse 60886093 1
ODER

Steckersatz 1/0 und S2, Doppelachse 60887094 1
Aufkleber Warnhinweis 60888987 1

Betriebsanleitung — JM-D2410 21
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3.6 Geberoptionen

Der JM-D2410 verflgt Uber 3 Steckplatze flir Geberoptionen. Welche Geberoptionen |hr Gerat enthalt, ent-
nehmen Sie dem Typenschild und dem Bestellschlissel [ 23].

Steckplatze

Die Reihenfolge der Geber auf der Hardware ist immer von rechts nach links.

Umbauten am Gerit diirfen nur von der Bucher Automation AG durchgefiihrt wer-
den.

Die eingebauten Geberoptionen sind mit einem Sicherheitssiegel versehen.

» Schicken Sie das Gerat zur Bucher Automation AG ein, wenn Sie einen Umbau
von —S1 auf —S2 oder eine andere Geberbestlickung wiinschen.

Abb. 6: Beispiel Bestlickung -S2

Geberoptionen

Geberoption Beschreibung Motorgeber Zusatzgeber Kabeltechnik
JM-2000-R Resolver X 2
JM-2000-H HIPERFACE X 1
DSL®
JM-2000-A HIPERFACE® analog / X X 2
SinCos

JM-2000-E6 EnDat® 2.2 X X 2
JM-2000- Inkrementalgeber X 2
JM-2000-S2R Sicherer Resolver X 2
Beispiele

— -82RR = 2x sicherer Resolver
— =S2RRI = 2x sicherer Resolver und ein nichtsicherer Inkrementalgeber als Leitachsgeber

Sehen Sie dazu auch
Bestellschlissel [P 23]

Betriebsanleitung — JM-D2410 22
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3.6.1 Bestellschlussel
JetMove 2000 PK Modul Optionen
|Beste|lsch|ﬁssel JM | - |x]|| 2] 4] 03 S1RRI || Ix || Tx || Rx [| Cx || Fx || Lx || Ax

Produktklasse
| JM = JetMove

Modul

Ausfiihrung (optional)
_ = Single-Drive (Einzelachse)

D = Double-Drive (z. B. 2 x 3 A Nenn-
strom fiir 2 Achsen an einem An-
triebsmodul)

Baureihe

2= Baureihe 2000

Anschlussspannung
2= AC230V
4= AC400V...480V

Leistungsklasse

01...999 = Nennstrom in Ampere

Harware-Redesign einer Serie

B = 1. Redesign (neue Artikelnummer)

Optionen

Sicherheitstechnik
S1= STO (Save Torque Off) + SBC (Safe Brake Control)

S2 = Erweiterte funktionale Sicherheit (z.B. SLS, SLT, SLP ... );
FSoE-Slave mit sicheren Gebern S2R oder S2H

Sichere Geber
S2R = Sicherer Resolver
S2H = HIPERFACE DSL®, 2 Drahte
Nicht sichere Geber
R = Analoger Resolver, 8 Drahte, inkl. Motortemperatursensor

H = Digitaler HIPERFACE-DSL®-Geber, 2-Leiter, 1-Kabel-Technik,
digitale Erfassung der Motortemperatur

A= Analoger Absolutwertgeber (HIPERFACE?®, SinCos, 1Vss, SSI),
10 Drahte inkl. Versorgung und Motortemperatursensor

E6 = Digitaler EnDat®-2.2-Geber, 6 Drahte einschlieBlich Versorgung,
digitale Erfassung der Motortemperatur

I = Inkrementalgeber RS-422 (8 Adern, davon 2 Adern DC-5-V-Versorgung)

Kommunikationsinterface
_ = EtherCAT® (Standard)

Technologie (optional)

Bremswiderstand (optional)

R1 = Interner Bremswiderstand ist eingebaut.

_ = Ohne internen Bremswiderstand. Ein externer Bremswiderstand ist erforderlich.

Kiihlkonzept Gehduse (optional)

_ = Luftkiihlung (Standard)

Funktionspaket

_ = Move: Lageregelung oder Drehzahlregelung mit Geberriickfiihrung fiir Servomotoren (Standard)

Schutzbeschichtung
_ = keine Schutzbeschichtung (Standard)

Betriebsanleitung — JM-D2410
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JetMove 2000

Bestellschliissel

PK
JM

Modul

X

2

4

03

Optionen
x| - | S1IRRI

Ix [| Tx

Rx || Cx || Fx

Lx

Ax

Hardware-Revision

A0 = Hardware-Revision 0

A1 = Hardware-Revision 1

Betriebsanleitung — JM-D2410
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4  Technische Daten

Dieses Kapitel enthalt die elektrischen und mechanischen Daten sowie die Betriebsdaten des Gerats JM-
D2410.

4.1 Abmessungen
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Abb. 7: Abmessungen in mm
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@ Info CAD-Daten

CAD-Daten des Geréts finden Sie auf www.bucherautomation.com unter Produktseite
JM-D2410 > Downloads.

4.2 Mechanische Eigenschaften

‘ Parameter ‘ Beschreibung
Gewicht ca. 2750 g
Montageart vertikal
Schutzklasse IP20 (EN 60529)

Tab. 1: Technische Daten — Mechanische Eigenschaften

4.3 Ausgang motorseitig

HINWEIS! Das Gerat ist dafiir ausgelegt, mit Kupferleitern betrieben zu werden, die nach den 65°C
oder 75 °C Temperaturtabellen dimensioniert sind.

Beachten Sie die Angaben im Kapitel Derating [» 30].

Parameter | JM-D2410
Ausgangsspannung 0V ..400V (480 V)
Ausgangsstrom 95A
Drehfeldfrequenz OHz...599 Hz
Empf. Motorwellenleistung 4,0 kW

Kurzz. Uberlaststrom (3 s) 285 A
Schaltfrequenz 8 kHz, 16 kHz
Schutz IP20

Langz. Uberlaststrom (60 s) 19A

Tab. 2: Technische Daten — Ausgang motorseitig

4.3.1 Externer Bremswiderstand

HINWEIS! Bei Verwendung eines externen Bremswiderstands sind die Werte der folgenden Tabelle un-
bedingt zu beachten.

Parameter JM-D2414
Interne Bremsleistung P(BR) 140 W
Min. Bremswiderstand R(BR) 27 Q
Leistung bei Minimalwiderstand 21,4 kKW
Nenn-Bremswiderstand 39Q
Leistung bei Nennwiderstand 14,9 kW

Tab. 3: Externer Bremswiderstand

4.4 Eingang netzseitig

HINWEIS! Das Gerat ist dafiir ausgelegt, mit Kupferleitern betrieben zu werden, die nach den 65°C
oder 75 °C Temperaturtabellen dimensioniert sind.

Betriebsanleitung — JM-D2410 26
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HINWEIS! Das Gerat darf nur an einem Dreiphasen-Sternnetz betrieben werden, bei dem keine Phase
direkt geerdet ist und die Spannung zwischen Phase und Erde 277V nicht liberschreitet.

Parameter JM-D2410
Netzstrom 3-phasig: 21 A
Sicherungstyp gRL(gS) 400 V IEC 50 A
Netzfrequenz 50 Hz / 60 Hz
Betriebsbereich Netzfrequenz fLN £10 %
Netzspannung 400V /(480 V)

Betriebsbereich Netzspannung

380V-15%...480V + 10 %

Eingangsspannung DC

ULN * 1,41

Tab. 4: Technische Daten — Eingang netzseitig

441 Sicherungstypen fiir UL-Einsatz

Gerat

1-phasig

3-phasig

JM-D2410

N/A

FWP30A14F

Tab. 5: Einzelsicherungen von Eaton

Betriebsanleitung — JM-D2410
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4.5 Schnittstellen
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DC-24-V-Spannungsversorgung (X12)

Parameter

Beschreibung

Eingangsspannung

20,4V ... 28,8V (-15 % / +20 %)

Nenneingangsstrom Sicherheitsfunktion S1 Sicherheitsfunktion S2
Max. 5,15 A Max. 6,0 A
Davon 2x 2,0 A fur Motorhaltebremsen
Spitzenschaltstrom Typisch <8 A
Spitzenleistung Logikteil inkl. Motorhaltebremsen und
S2-Ausgange
282W 167,5W

Externe Sicherung

Uber Standardsicherungselemente fiir Nennstrom, Charakteristik: trage

Sicherheit

Schutzkleinspannung (SELV) nach DIN EN 61800-5-1

Tab. 6: Technische Daten — DC-24-V-Spannungsversorgung

Ansteuerung Motorhaltebremse (X21 / X22)

Parameter Beschreibung
Ausgangsspannung DC 24V
Ausgangsstrom 2A

Tab. 7: Technische Daten — Ansteuerung Motorhaltebremse

Digitale Eingédnge (X210)

Parameter Beschreibung

U nax 30V, 10 mA bei DC 24 V
Eingangswiderstand 2,3kQ

SPS kompatibel Ja

Reaktionszeit Ca.3 ms

Low OV..3V

High 12V ...30V

Typ 24 V, Typ 3 nach DIN EN 61131-2

Tab. 8: Technische Daten — Digitale Eingange

Betriebsanleitung — JM-D2410
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EtherCAT®-Schnittstelle (X212)
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Parameter Beschreibung
Klemmenart RJ45-Buchse
Anzahl Ports 2
Ubertragungsrate 100 MBit/s
Auto-Crossover Ja

Tab. 9: Technische Daten — EtherCAT®-Schnittstelle

4.6 Umweltbedingungen

Parameter Beschreibung

Umgebungstemperatur 0°C ... +55°C, ab 45 °C ist eine Leistungsminderung zu berlicksichti-
gen: -2,5 %/K

Lagertemperatur -25°C ... +55°C/-13°F ... +131 °F

Transporttemperatur -25°C ... +70°C/-13 °F ... +158 °F

Rel. Luftfeuchte

5% ... 85 %, nicht kondensierend

Aufstellhdhe iber Meeresspiegel

0O m ... 4000 m (Leistungsminderung tber 1000 m)

Uberspannungskategorie netzseitig

3 (Ill) nach DIN EN 61800-5-1

Umweltspezifikation

2 (I1) nach DIN EN 61800-5-1

Einbauort

Verschmutzungsgrad 2 und keine leitfahige Betauung

Tab. 10: Technische Daten — Umweltbedingungen

Betriebsanleitung — JM-D2410
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4.7 Externe Netzfilter

Elektrische Eigenschaften

Filtertyp 1,/Ph lgpen/PH Ableitstrom Verlust- Klemmbereich
leistung? | Anzugsmoment
JEMC25.240-UR 25A 1,5 x Iy 24,5 mA? 4,8 W 0,2 mm?... 6,0 mm?
fure0s " 1,5Nm ... 1,8 Nm
JEMC53.240-UR 53 A 2xly 13,6 W 0,5mm? ... 16,0 mm?
fir10s? 2,0Nm ... 2,3 Nm
3xly
fur 100 ms

2)

Tab. 11: Technische Daten — Externe NetZfilter

Parameter Beschreibung

Bemessungsspannung 3x480V, +10 %, 50/60 Hz ¥

IEC Klimakategorie 25/105/21

Normen IEC 60939-2 (2006-5), UL 508

Umgebungstemperatur max. +45 °C (max. +55 °C, 1 % Strom-Derating pro 1 °C)
Montagehdhe max. 1.000 m (bis 2.000 m 1 % Leistungsreduzierung pro 100 m)
Schutzart IP20

1) wiederholbar nach 30 min
2) wiederholbar nach 6 min

3) Effektivwert des Ableitstromes nach IEC 60939 (2009) bei 50 Hz und Bemessungsspannung mit 2 %
Asymmetrie. Der Ableitstrom kann sich durch das zu entstérende Gerét noch erhéhen.

4) Bei Netzfrequenz = 60 Hz ist die Verlustleistung um ca. 10 % héher!

4.8 Derating

Dieses Kapitel behandelt die Leistungsreduzierung (Derating) von Geraten unter bestimmten Umweltbedin-
gungen. Die Einflisse auf die Ausgangsleistung missen berlcksichtigt werden, um eine sichere Funktion
des Gerats zu gewahrleisten.

Ausgangsstrom-Derating
Die Werte sind giiltig fur eine Netzeingangsspannung von 400 V.

Schaltfrequenz @8 kHz @16 kHz
JM-D2410 95A 6,7 A
Tab. 12: Ausgangsstrom-Derating in Abhangigkeit von der Schaltfrequenz

Betriebsanleitung — JM-D2410 30
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I(h) T(h)
Ausgangsstromreduzierung (Derating); max. Kuhllufttemperatur;
5% /1.000 m ab 1.000 m Uber Meeresspiegel 3,3 K/1.000 m ab 1.000 m Giber Meeresspiegel
hmax = 4.000 m
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Abb. 8: Derating-Diagramme
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5 Montage

Dieses Kapitel beschreibt die Montage und den Austausch des Gerats JM-D2410.

A WARNUNG

Mogliche Personen- oder Sachschaden durch Nichtbeachtung der
Sicherheitshinweise

» Lesen und befolgen Sie vor der Montage und Installation des Gerats die im Sicher-
heitskapitel aufgezeigten Sicherheitsvorkehrungen und Nutzungsbeschrankungen.

» Samtliche Arbeiten am Gerat dirfen nur von autorisiertem Fachpersonal durchge-
fuhrt werden.

Beschadigte Gerate

Beschadigte Gerate kdnnen erheblichen Sachschaden hervorrufen.
» Uberpriifen Sie das Gerét auf duRere Beschadigungen und fehlerhafte Anschliisse.
» Installieren Sie nur komplett intakte Gerate.

Einsatz von sicherheitsrelevanten Komponenten

Aufgrund des Einsatzes von sicherheitsrelevanten Komponenten in JM-D2410 mit —S1,
gelten bestimmte Anforderungen an das Schaltschankgehause.

» Installieren Sie JM-D2410 in Schaltschrankgehdusen mit Schutzart IP54 oder ho-
her.

Mitgeltende Dokumente

Fir die Montage und den Anschluss der Servoverstarker innerhalb des Achsverbundes
sind unbedingt auch die Betriebsanleitungen der weiteren Gerate sowie die Funktions-
beschreibung Integrierte Sicherheitsfunktion S1 - JM-2000 und JM-D2000 zu beachten.
Die Dokumentationen finden Sie auf www.bucherautomation.com unter

Produktseite JM-D2410 > Downloads.

O e e P
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5.1 Servoverstarker montieren

Verwenden Sie fir die Montage das beigelegte Montagematerial [» 71].
MaRe entnehmen Sie der Abbildung Abmessungen [» 25].

Befestigungsbleche einschieben
> Schieben Sie die Befestigungsbleche von oben und unten in die Kuhlrippen.

R )

Anforderungen an den Einbauort

— Die Montageplatte muss leitfahig sein.

— Die Schutzart des JM-D2410 ist IP20. Aufgrund des Einsatzes von sicherheitsrelevanten Komponenten in
JM-D2410 mit -S1, dirfen diese nur in Schaltschranken mit einer Gehauseschutzart IP54 oder héher ein-

gebaut werden.
— Verschmutzungsgrad 2 und keine leitfahige Betauung
— Vermeiden Sie die Montage an Stellen im Schaltschrank, an denen hohe Temperaturen auftreten.

Betriebsanleitung — JM-D2410
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Abstande

— Beachten Sie die Mindestabstande Uber und unter dem JM-D2410. Ein seitlicher Abstand zu anderen
Geraten ist nicht notwendig.

281

L

Abb. 9: Abstande zu umliegenden Teilen in mm

1 Montageplatte mit Kabelkanalen

Montage

@ Info Eingeschrankte Platzverhaltnisse

Im montierten Zustand kann der Platz fiir die Verkabelung des JM-D2410 einge-
schrankt sein. Verkabeln Sie ggf. die oberen und unteren Anschlisse, bevor Sie das
Geréat im Schaltschrank montieren (Anschlisse).

Fihren Sie zur Montage des JM-D2410 folgende Schritte aus:
1. Halten Sie den JM-D2410 senkrecht an die Montageplatte des Schaltschranks.

2. Markieren Sie auf der Montageplatte 2 Stellen fiir die Befestigungsbohrung. Bohren Sie die Lécher und
schneiden Sie die Gewinde.

3. Schrauben Sie die obere Montageschraube zur Haélfte in das Gewinde.

Betriebsanleitung — JM-D2410 34
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4. Schrauben Sie den Schirmwinkel mit der unteren Montageschraube zur Halfte in das Gewinde.

5. Setzen Sie das untere Befestigungsblech auf die untere Montageschraube.
6. Hangen Sie das obere Befestigungsblech an der oberen Montageschraube ein.

7. Fixieren Sie beide Montageschrauben.

=
i

|

LTI

1l

5.2 Servoverstarker demontieren

Fuhren Sie zur Demontage des JM-D2410 folgende Schritte aus:
1. Schalten Sie den JM-D2410 spannungslos.

2. Losen Sie die 2 Montageschrauben, indem Sie sie zur Halfte herausdrehen.

3. Heben Sie den Servoverstarker leicht an und nehmen Sie ihn von den Montageschrauben ab.

Betriebsanleitung — JM-D2410
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5.3

Beachten Sie

Das NetZzfilter muss geeignet sein, die Stéraussendung der Servoverstarker JM-D2410 nach der EMV-

Netzfilter montieren

Richtlinie zu reduzieren (siehe auch Netzfilter [P 42]).

Montieren Sie das Netzfilter auf eine geerdete, am besten chromatierte oder verzinkte Montageplatte.

Montage | 5

Achten Sie auf einen méglichst groRflachigen Kontakt des Gehauses mit der Platte. Uber die Gewindefla-
che erreichen Sie einen guten flachigen Kontakt.

Zusatzlich sollte das Netzfilter mit einem breiten Masseband (Lange max. 300 mm) geerdet werden.

Montieren Sie das Netzfilter in unmittelbarer Nahe des Servoverstarkers bzw. der Servoverstarker.

An einem zentralen NetZzfilter im Schaltschrank der Servoverstarker konnen je nach Gesamtleistung und

Gesamtmotorleitungslange mehrere JetMoves angeschlossen werden (siehe auch Netzfilter [» 42]).

Abmessungen
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Abb. 10: Abmessungen ext. NetZfilter
MaRe JEMC25.240-UR JEMC53.240-UR
A Hoéhe 310 mm
B Breite 55 mm
C Tiefe 220 mm
D Gehause 260 mm
E Abstand Klemmen 291 mm 324,6 mm
F Gesamthohe 358 mm 365,3 mm
G 300 mm

Betriebsanleitung — JM-D2410
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MaRe JEMC25.240-UR JEMC53.240-UR
H Befestigungs- 5,3 mm
bohrungen
PE M4
Gewicht 4,6 kg 4,8 kg

Tab. 13: Abmessungen — Externe NetZfilter

Schirmanschlusswinkel

Schirmanschlusswinkel montieren

Der Schirmanschlusswinkel (K) ist fuir die Kontaktierung des Kabelschirms vorgesehen.

» Montieren Sie den Schirmanschlusswinkel (K) am Netzfilter, bevor Sie das Netzfil-
ter einbauen.

Abb. 11: Schirmanschlusswinkel am Netzfilter montieren

Montage

1. Wahlen Sie einen geeigneten Platz fir die Montage des Netzfilters. Beachten Sie dabei die Biegeradien
der Anschlussleitungen.

2. Reilen Sie die Position der Gewindelocher auf der Montageplatte an. Schneiden Sie fir jede Befesti-
gungsschraube ein Gewinde in die Montageplatte und drehen Sie die Befestigungsschrauben fiir
2 Umdrehungen in die Gewindebohrungen.

3. Wenn Sie geschirmte Leitungen verwenden, dann montieren Sie diese mit Schirmschellen am Schirm-
anschlusswinkel (K) und befestigen Sie diese mit den beiliegenden Schrauben an der Unterseite des
NetZfilters.

4. Hangen Sie das NetZfilter in die Befestigungsschrauben und drehen Sie die Befestigungsschrauben fest
an.
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6 Elektrischer Anschluss

» GEFAHR

Gefahr durch hohe elektrische Spannung

Beim Beruhren unter Spannung stehender Teile kbnnen Tod oder schwere Verletzun-
gen erfolgen. Stellen Sie die Sicherheit vor Arbeitsbeginn anhand der folgenden Schritte
her:

» Bereiten Sie das Abschalten vor. Informieren Sie alle Beteiligten, die von dem Vor-
gang betroffen sind.

» Schalten Sie das Antriebssystem spannungsfrei und sichern Sie gegen Wiederein-
schalten.

» Warten Sie die Entladezeit (ca. 3 Minuten) ab und prifen Sie die Spannungsfreiheit
aller Leistungsanschlusse.

» Erden Sie vorschriftsmaiig.
» Decken sie benachbarte unter Spannung stehende Teile ab.

» Stellen Sie sicher, dass sich Antriebe nicht bewegen kdnnen.

» GEFAHR

Gefahr durch hohe Betriebsspannung
Die hohe Betriebsspannung des Gerats fuhrt zu schweren Verletzungen oder Tod.
Beachten Sie folgende Regeln wahrende des gesamten Arbeitsprozesses.

» Entfernen Sie wahrend des Betriebs keine Abdeckungen und halten Sie die Schalt-
schranktiiren geschlossen.

» Prifen Sie, ob alle spannungsfiihrenden Anschliisse gegen Berlhrung sicher ge-
schitzt sind.

» Offnen Sie das Gerat niemals.

» Berihren Sie wahrend des Betriebs niemals Anschlussklemmen des Geréats fir
Spannungsversorgung und Zwischenkreisspannung (X1, X2 und bei JM-D2000 zu-
satzlich X3).

» GEFAHR

Gefahr durch hohe elektrische Spannung

Wenn Sie Temperatursensoren im Motor am Gebersteckplatz (Kleinspannung)
anschlie®en, dann ist eine doppelte oder verstarkte Isolierung gemaf EN 61800-5-1
erforderlich.
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A WARNUNG

Mdogliche Personen- oder Sachschaden durch Nichtbeachtung der
Sicherheitshinweise

» Lesen und befolgen Sie vor der Montage und Installation des Gerats die im Sicher-
heitskapitel aufgezeigten Sicherheitsvorkehrungen und Nutzungsbeschrankungen.

» Samtliche Arbeiten am Gerat diirfen nur von autorisiertem Fachpersonal durchge-
fuhrt werden.

AN WARNUNG

Der JM-D2410 erzeugt Ableitstrome gegen PE

Ein vorgeschalteter RCD Typ A darf nicht verwendet werden, da pulsierende und glatte
Gleichfehlerstrome die Funktion des RCDs beeintrachtigen kdnnen.

» Falls ein RCD notwendig ist, dann setzen Sie einen RCD Typ B oder einen Trenn-
trafo ein.

Mitgeltende Dokumente

Fir die Montage und den Anschluss der Servoverstarker innerhalb des Achsverbundes
sind unbedingt auch die Betriebsanleitungen der weiteren Gerate sowie die Funktions-

beschreibung Integrierte Sicherheitsfunktion S1 - JM-2000 und JM-D2000 zu beachten.
Die Dokumentationen finden Sie auf www.bucherautomation.com unter

Produktseite JM-D2410 > Downloads.

6.1 EMV-gerechte Installation

Die Storsicherheit einer Anlage ist abhangig von ihrer schwachsten Komponente. Anschlussmethoden, Lei-
tungen und die richtige Schirmung sind wichtige Faktoren. Beachten Sie die in diesem Kapitel beschriebenen

MaRnahmen.

@ Info Weiterfilhrende Informationen

Weiterflihrende Informationen zur Storsicherheit einer Anlage finden Sie in der
Application Note 016 EMV-gerechte Schaltschrankinstallation unter
www.bucherautomation.com.

Fur die Installation der Servoverstarker gelten folgende grundsatzliche Richtlinien:
— RoHS 2011/65/EU

— EMV-Richtlinie 2014/30/EU

— Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

— Maschinen-Richtlinie 2006/42/EG

Betriebsanleitung — JM-D2410
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Schutzleiteranschluss
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Abb. 12: Schutzleiteranschluss

Sicherung

Netzschutz

Netzfilter

Externer Bremswiderstand (optional)
JM-D2410

AW N -

Erdungsmalnahmen

— Befestigen Sie die Gerate auf einer leitfahigen, geerdeten Montageplatte. Die Montageplatte muss mit
der zentralen Erdungsschiene des Schaltschranks verbunden sein.

— Befestigen Sie das PE-Kabel mit einem Querschnitt von min. 2,5 mm? am PE-Winkel des JM-D2410.
— Erden Sie Schirme beidseitig.
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Bl
| - = 0

bl — | r )

Abb. 13: Anschluss am PE-Winkel

1 Kombischraube: Linsenschraube M4x12 Torx 8.8 nach DIN 6900
Ringdse am PE-Kabel

2
3 PE-Winkel am Gerat

Schirmungsmalnahmen

Verwenden Sie Servoleitungen von Bucher Automation oder gleichwertige Servoleitungen.

Verwenden Sie geschirmte Geber- und Motorleitungen (inkl. Bremsenschirm), die fiir den Betrieb von
Servomotoren geeignet sind (Uberdeckung von min. 80 %).

Legen Sie die Schirme der Motorkabel unter den Klemmen des Schirmwinkels und am Gehause des mo-
torseitigen M23-Steckers auf.

Verwenden Sie Sub-D-Stecker mit metallisiertem Gehause und metrischen M3-Schrauben.

Potete!
5
-_—

Abb. 14: EMV-konformer Schirmanschluss Sub-D

Betriebsanleitung — JM-D2410 41



Bucher Automation AG

Wenn Sie weitere Detailinformationen zur Installation bendétigen, wenden Sie sich bitte an unseren Techni-

schen Support [» 70].

6.1.1 Netzfilter

Einhaltung der EMV-Richtlinie

Die Inbetriebnahme d. h. die Aufnahme der bestimmungsgemafen Verwendung ist nur bei Einhaltung der

EMV-Richtlinie 2014/30/EU erlaubt. Der Nachweis zur Einhaltung der in der Norm geforderten Schutzziele

muss vom Errichter/Betreiber einer Maschine und/oder Anlage erbracht werden.

Elektrischer Anschluss | 6

Damit die leitungsgebundene Stéraussendung auf das zulassige Malk begrenzt bleibt, stehen externe Netzfil-

ter zur Verfigung. Durch die Verwendung dieser Netzfilter wird die Einhaltung der EMV-Richtlinie 2014/30/

EU unter bestimmten Bedingungen mdglich:

— Offentliches Niederspannungsnetz ,Erste Umgebung“ (Wohnbereich C2)

— Industrielles Niederspannungsnetz ,Zweite Umgebung“ (Industriebereich C3)

Netzfilter auswéihlen

Die folgende Tabelle gibt eine erste Abschatzung, welches Netzfilter bei gegebener Anforderung voraussicht-

lich die EMV-Anforderungen erflllt. Dies ist vom Errichter/Betreiber zu prifen. Unter bestimmten Bedingun-

gen muss auf ein anderes Netzfilter gewechselt werden. Weisen Sie die Einhaltung der EMV-Anforderungen

messtechnisch nach.

Netzeingangsstrom |, S25A <53A
Gesamtmotorleitungslange in m 0...180 181 ... 600 0...180 181 ... 600
Kategorie Taktfrequenz in
kHz
C2 4 N/A N/A N/A N/A
8 N/A N/A N/A N/A
16 N/A N/A N/A N/A
C3 4 JEMC25.240- JEMC25.240- JEMC53.240- JEMC53.240-
UR UR UR UR
8 JEMC25.240- JEMC25.240- JEMC53.240- JEMC53.240-
UR UR UR UR
16 JEMC25.240- N/A JEMC53.240- N/A
UR UR

Tab. 14: Passende NetZfilter

Passende Netzfilter kbnnen Sie separat als Zubehor [P 73] bestellen.

Betriebsanleitung — JM-D2410
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6.2 Untere Frontabdeckung entfernen

Elektrischer Anschluss | 6

Um an die Anschlisse und Gebersteckplatze auf der Vorderseite des Gerats zu gelangen, missen Sie die
untere Frontabdeckung entfernen. Ein Entfernen der oberen Frontabdeckung ist nicht erforderlich.

Vorgehen
1.

2. Ziehen Sie die Frontabdeckung nach unten ab.

T

A\

=

=

e

(TN AAAAAY

Anschlusshinweise

ULV

Dricken Sie die Vertiefung in der Mitte der unteren Frontabdeckung leicht ein.

Auf der Innenseite der unteren Frontabdeckung ist ein Etikett mit Anschlusshinweisen zu X210, X12, X21

und X22 angebracht.
BUCHER

automati_on

JM-2000

Axis2 1 X2101/0  Axis1
1

1

]

TP i

| L+ 13

1 1

I |~ :5

T R Iy7
n.c. e}
GND | 11
n.c. 13

TP

L+

| =

R

n.c

n.c.

n.c.

X12 DC 24V Input X21 Brake control 1

24Vin ig GND
24vin| |@@ lcnD

X1 Mains & DC link

X2 Motor 1 & Brake resistor
"1 Option axis 2
.Functional Safety: Please refer to Functional Safety Manual

rX3 Motor 2 |

Power terminals : Please referto Us

Abb. 15: Anschlusshinweise

Ersatzteile

Bei Verlust kdnnen Sie die Frontabdeckung als Ersatzteile [» 71] bestellen.

Betriebsanleitung — JM-D2410
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6.3 Anschlusse

Anschliisse oben und unten

Abb. 16: Anschlusslibersicht oben und unten

1 Anschluss X212 - EtherCAT [; 46]

Anschluss X1 - AC-Spannungsversorgung [} 47]
Anschluss X12 - DC-24-V-Versorgung [» 50]
Anschluss X22 - Motorhaltebremse Achse 2 [» 52]
Anschluss X21 - Motorhaltebremse Achse 1 [ 51]
2-poliger Zwischenstecker [P 57]

Anschluss X2 - Motoranschluss Achse 1 [» 48]
Anschluss X3 - Motoranschluss Achse 2 [» 49]

O INOoO O WN

Betriebsanleitung — JM-D2410

Elektrischer Anschluss | 6

44



Bucher Automation AG Elektrischer Anschluss | 6

Anschliisse vorne

1
1
1
]
1
1
n

Abb. 17: Anschlusslibersicht vorne

1 Anschlisse X841, X842 - STO + SBC [» 52]
2 Anschluss 210 - I/O-Signale [» 56]

Sachschaden durch falsche Dimensionierung

Zu gering dimensionierte Leitungen kénnen zu Uberhitzung und damit zur Brandgefahr
fuhren.

» Verwenden Sie Kupferleiter fiir 65/75°C fir alle Leistungsanschlussklemmen.
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6.3.1 Anschluss X212 — EtherCAT®

An den Anschluss X212 schlie3en Sie an:
— EtherCAT®-Master oder EtherCAT®-Slave

LEDs
RJ45-Buchse | Signal | LED |Farbe | Beschreibung
A—
ouT BUS A Grin | ACT: Datenubertragung
ouT B Gelb | LINK: Verbindung zum Netzwerk
B—
besteht
A—
IN BUS IN A Grin | ACT: Datenubertragung
B — B Gelb | LINK: Verbindung zum Netzwerk
‘ besteht
Tab. 15: LEDs — EtherCAT® RJ45-Buchse
Abb. 18: Buchse X212
‘ LED ‘ Bezeichnung Farbe Beschreibung
Cc RUN Griln EtherCAT®-Kommunikation aktiv
D ERR Rot Fehler EtherCAT®-Kommunikation

Tab. 16: LEDs — EtherCAT® Status

Kabel

Passende Kabel kdnnen Sie separat als Zubehor [» 73] bestellen.
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6.3.2 Anschluss X1 — AC-Spannungsversorgung

An den Anschluss X1 schlielen Sie an:

— AC-Spannungsversorgung

Pinbelegung

Elektrischer Anschluss | 6

Abb. 19: Klemme X1,
6-polig

Pin Beschreibung
L1 |AC-Spannung Phase 1
L2 |AC-Spannung Phase 2
L3 |AC-Spannung Phase 3
+ Zwischenkreis DC-Spannung +
- Zwischenkreis DC-Spannung -
PE |PE

Tab. 17: Pinbelegung — Anschluss X1

6-poliger Stecker mit Push-In-Anschluss

Parameter Beschreibung ‘ Normen
Verbindungstechnik Federanschluss, Push-In
Typ 6-polig, Raster 7,62 mm
AnschlieBbare Leiter
Klemmenbereich 0,5 mm? ... 10 mm?
Spezifikation ohne Aderendhiilsen
eindrahtig H05(07) V-U
0,5 mm? ... 10 mm?
mehrdrahtig HO7V-R
0,5 mm? ... 10 mm?
feindrahtig H05(07) V-K
0,5 mm? ... 10 mm?
Spezifikation mit Aderendhiilsen
Aderendhlse ohne Kragen 0,5 mm? ... 10 mm? DIN 46228/1
Aderendhilse mit Kragen 0,5 mm? ... 6 mm? DIN 46228/4

Kontaktlange

10 mm ... 15 mm

Tab. 18: Steckerspezifikation, 6-polig, Push-In-Anschluss

Betriebsanleitung — JM-D2410
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6.3.3

Anschluss X2 — Motoranschluss Achse 1

An den Anschluss X2 schlieen Sie an:

Motor fur Achse 1
Externen Bremswiderstand

Elektrischer Anschluss | 6

Pinbelegung
= s E é § w Pin | Beschreibung
o 0o o 0o o U1  Motorleitung U
EDHDBDBDBDQ V1 Motorleitung V
Abb..20: Klemme X2, W1 | Motorleitung W
o-pollg RB1 |Bremswiderstand extern +
RB2 Bremswiderstand extern -
PE | Motorleitung PE

Tab. 19: Pinbelegung - Anschluss X2

6-poliger Stecker mit Push-In-Anschluss

Parameter Beschreibung ’ Normen
Verbindungstechnik Federanschluss, Push-In
Typ 6-polig, Raster 7,62 mm
AnschlieBbare Leiter
AWG 20...12
Klemmenbereich 0,08 mm? ... 2,5 mm?
Spezifikation ohne Aderendhiilsen
eindrahtig H05(07) V-U
0,5 mm? ... 1,5 mm?
feindrahtig HO05(07) V-K
0,5 mm? ... 2,5 mm?
Spezifikation mit Aderendhiilsen
Aderendhllse ohne Kragen 0,5 mm? ... 2,5 mm? DIN 46228/1
Aderendhilse mit Kragen 0,5 mm? ... 2,5 mm? DIN 46228/4

Kontaktlange

bei Aderendhilsen mit Kragen bis 1,5 mm?

8mm ... 10 mm

bei Aderendhiilsen mit Kragen bis 2,5 mm?

10 mm ... 12 mm

Tab. 20: Steckerspezifikation, 6-polig, Pu
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6.3.4 Anschluss X3 — Motoranschluss Achse 2
An den Anschluss X3 schlie3en Sie an:
— Motor fir Achse 2
Pinbelegung
~ . .
N g 3 w Pin | Beschreibung
6 o o U2 | Motorleitung U
V2 | Motorleitung V
Abb. 21: Klemme X3, w2 Motorleitung W
4-polig PE  Motorleitung PE

Tab. 21: Pinbelegung - Anschluss X3

4-poliger Stecker mit Push-In-Anschluss

Parameter Beschreibung ’ Normen
Verbindungstechnik Federanschluss, Push-In
Typ 4-polig, Raster 7,62 mm
AnschlieBbare Leiter
AWG 20...12
Klemmenbereich 0,08 mm? ... 2,5 mm?
Spezifikation ohne Aderendhiilsen
eindrahtig H05(07) V-U
0,5 mm? ... 1,5 mm?
feindrahtig H05(07) V-K
0,5 mm? ... 2,5 mm?
Spezifikation mit Aderendhiilsen
Aderendhilse ohne Kragen 0,5 mm? ... 2,5 mm? DIN 46228/1
Aderendhulse mit Kragen 0,5 mm? ... 2,5 mm? DIN 46228/4

Kontaktlange

bei Aderendhtlsen mit Kragen bis 1,5 mm?

8mm ... 10 mm

bei Aderendhilsen mit Kragen bis 2,5 mm?

10 mm ... 12 mm

Tab. 22: Steckerspezifikation, 4-polig, Pu
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6.3.5 Anschluss X12 — DC-24-V-Versorgung

An den Anschluss X12 schlie3en Sie an:

— DC-24-V-Versorgung

Pinbelegung

X12

24Vin

GND

24Vin

GND

Abb. 22: Klemme X12,
4-polig

Tab. 23: Pinbelegung — Anschluss X12

— Die 2 Eingange fir 24Vin sind intern verbunden.

— Die 2 Eingédnge GND sind intern verbunden.

Elektrischer Anschluss | 6

— Der jeweils 2. Eingang kann zum Durchschleifen fiir weitere Antriebsregler verwendet werden.
Die max. Strombelastbarkeit betragt 8 Ampere.
Die Anzahl der JetMoves zum Weiterschleifen der DC-24-V-Spannung und GND ist abhangig von Motor-
typ (ohne oder mit Bremse) und Haltestrom der Motorbremse. Bei groRen Motoren mit Haltebremse kdn-
ne Sie max. auf einen weiteren JetMove weiterverdrahten.

4-poliger Stecker mit Push-In-Anschluss

Parameter

Beschreibung

Verbindungstechnik

Federanschluss, Push-In

Typ

4-polig, Raster 3,5 mm

Leiterquerschnitt mehrdrahtig

0,2 mm?... 1,5 mm?

Abisolierlange

9mm ... 10 mm

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhulse mit Kragen

0,25 mm?... 0,75 mm?

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhilse ohne Kragen

0,25 mm?... 1,5 mm?

Kontaktléange

8mm ... 10 mm

Tab. 24: Steckerspezifikation, 4-polig, Push-In-Anschluss
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6.3.6 Anschluss X21 — Motorhaltebremse Achse 1

An den Anschluss X21 schlie3en Sie an:
— Motorhaltebremse flir Achse 1

Pinbelegung
) X21

== B+ B-

j Tab. 25: Pinbelegung — Anschluss X21
Abb. 23: Klemme X21,
2-polig
Parameter Beschreibung
Verbindungstechnik Federanschluss, Push-In
Typ 2-polig, Raster 3,81 mm
Leiterquerschnitt mehrdrahtig 0,2 mm?... 1,5 mm?
Abisolierlange 9mm ... 10 mm
Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit Aderendhulse mit Kragen 0,25 mm?... 1,5 mm?
Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit Aderendhulse ohne Kragen 0,25 mm?... 1,5 mm?
Kontaktlange 10 mm

Tab. 26: Steckerspezifikation, 2-polig, Push-In-Anschluss
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6.3.7 Anschluss X22 — Motorhaltebremse Achse 2

An den Anschluss X22 schlie3en Sie an:
— Motorhaltebremse fiir Achse 2

Pinbelegung
) X22

== B+ B-

j Tab. 27: Pinbelegung — Anschluss X22
Abb. 24: Anschluss X22,
2-polig
Parameter Beschreibung
Verbindungstechnik Federanschluss, Push-In
Typ 2-polig, Raster 3,81 mm
Leiterquerschnitt mehrdrahtig 0,2 mm?... 1,5 mm?
Abisolierlange 9mm ... 10 mm
Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit Aderendhulse mit Kragen 0,25 mm?... 1,5 mm?
Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit Aderendhulse ohne Kragen 0,25 mm?... 1,5 mm?
Kontaktlange 10 mm

Tab. 28: Steckerspezifikation, 2-polig, Push-In-Anschluss

6.3.8 Anschluss X841, X842 — STO + SBC [S1]

Pinbelegung X841

Pin Signal Beschreibung
1 AX1_STOA_In | STO-Eingang AX1 - Anforderung Impulssperre, Kanal A
2 AX1_STOB_In | STO-Eingang AX1 - Anforderung Impulssperre, Kanal B
3 GND_AX1 Bezugspotential AX1
Abb. 25: Klemme X841, 4 GND_AX1 Bezugspotential AX1
8-polig 5 AX1_SBCA_In | SBC-Eingang AX1 - Anforderung sichere Bremse,
Kanal A
6 AX1_SBCB_In | SBC-Eingang AX1 - Anforderung sichere Bremse, Kanal
B
7 n.c. n.c.
8 n.c. n.c.

Tab. 29: Pinbelegung — Anschluss X841
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Pinbelegung X842

Pin Signal Beschreibung
1 AX2_STOA_In | STO-Eingang AX2 - Anforderung Impulssperre, Kanal A
2 AX2_STOB_In | STO-Eingang AX2 - Anforderung Impulssperre, Kanal B
3 GND_AX2 Bezugspotential AX2
Abb. 26: Klemme X842,
6-polig 4 GND_AX2 Bezugspotential AX2
5 AX2_SBCA_In | SBC-Eingang AX2 - Anforderung sichere Bremsenan-
steuerung, Kanal A
6 AX2_SBCB_In | SBC-Eingang AX2 - Anforderung sichere Bremsenan-
steuerung, Kanal B

Tab. 30: Pinbelegung — Anschluss X842

8-poliger Stecker mit Push-In-Anschluss

Parameter Beschreibung

Verbindungstechnik Federanschluss, Push-In

Typ

Leiterquerschnitt mehrdrahtig

8-polig, Raster 3,5 mm

0,2 mm?... 1,5 mm?

9mm ... 10 mm

0,25 mm?... 0,75 mm?

Abisolierlange

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhulse mit Kragen

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit | 0,25 mm?... 1,5 mm?

Aderendhilse ohne Kragen

Kontaktlange 8 mm ... 10 mm

Tab. 31: Steckerspezifikation, 8-polig, Push-In-Anschluss

6-poliger Stecker mit Push-In-Anschluss

Parameter

Beschreibung

Verbindungstechnik

Federanschluss, Push-In

Typ

6-polig, Raster 3,5 mm

Leiterquerschnitt mehrdrahtig

0,2 mm?... 1,5 mm?

Abisolierlange

9mm ... 10 mm

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhilse mit Kragen

0,25 mm?... 0,75 mm?

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhilse ohne Kragen

0,25 mm?... 1,5 mm?

Kontaktlange

8mm ... 10 mm

Tab. 32: Steckerspezifikation, 6-polig, Push-In-Anschluss

6.3.9

Anschluss X843 — Erweiterte Sicherheitsfunktion [S2]

Fir die optionale erweiterte Sicherheitsfunktion FSoE -S2 gibt es eine andere, erweiterte Signalbelegung als
bei der standardmaRig integrierten STO-Funktion. Der Anschluss X843 ist nur auf den Geraten mit -S2 vor-

handen.
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Als sichere Geberschnittstellen sind nur sichere Resolver oder sicherer HIPERFACE DSL® maoglich. In den
Motoren mussen sichere Geber eingebaut sein.

Fir die Programmierung der digitalen 1/O's und von erweiterten Sicherheitsfunktionen im FSoE-Slave ist eine
Sicherheitsprogrammiersoftware und die Einbindung einer Sicherheitssteuerung (z.B. JSC) als FSoE-Master
zusatzlich zur Bewegungssteuerung erforderlich.

Mitgeltende Dokumente

Bitte beachten Sie die weiterfiUhrenden Informationen in der Funktionsbeschreibung
Integrierte Sicherheitsfunktion S2.

Pinbelegung
Pin Signal Beschreibung
1 [®@<@®) 2 1 DHM-A Digitaleingang 1-A
3 E@ 4 2 DI1-B Digitaleingang 1-B
5 [®<®) 6 o
7 E@ 8 3 DI2-A Digitaleingang 2-A
9 E@ 10 4 Digital Input | Digitaleingang 2-B
11[@ (@) 12 28
13|[® {®) 14 5 DI3-A Digitaleingang 3-A
15 E@ 16 6 DI3-B Digitaleingang 3-B
17 [® (@) 18 7 DI4-A Digitaleingang 4-A
19 :OEK% 20 8 Di4-B Digitalei 4-B
21 [@ 2®) 22 gitaleingang
9 Error ACK Fehlerquittierung
Abb. 27: Anschluss X843 10 | Restart ACK |Wiederanlaufbestatigung
11 | GND
12 |GND
13 | DO1-A Digitalausgang 1-A
14 | DO1-B Digitalausgang 1-B
15 | DO2-A Digitalausgang 2-A
16 | DO2-B Digitalausgang 2-B
17 | GND
18 | GND
19 | Status SBC | Zustand SBC
20 | n.c.
21 DC 24V Versorgung OSSD (Output Signal Switching Device)
(Uosso)
22 DC24V Versorgung OSSD (Output Signal Switching Device)
(Uosso)
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22-poliger Stecker mit Push-In-Anschluss

Parameter

Beschreibung

Verbindungstechnik

Federanschluss, Push-In

Typ

22-polig, Raster 3,5 mm

Leiterquerschnitt mehrdrahtig

0,2 mm?... 1,5 mm?

Abisolierlange

9mm ... 10 mm

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhilse mit Kragen

0,25 mm?... 0,75 mm?

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhilse ohne Kragen

0,25 mm?... 1,5 mm?

Kontaktlange

8mm ... 10 mm

Tab. 33: Steckerspezifikation, 22-polig, Push-In-Anschluss
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6.3.10 Anschluss X210 — Digitale Eingange

— 8 digitale Eingange

Pinbelegung

=0
945

- 4

1 (
3 'L
5 (Y D
7 '@flti
9 (YKl D
(

1"
13 ()

=

!\%U%h
OOX

arar
N

Abb. 28: Klemme X210,

14-polig
Beschreibung Achse 2 Pin Achse 1 Beschreibung
TouchProbe 1 fir Achse 2 TP 1 2 TP TouchProbe 1 fur Achse 1
oder oder
TouchProbe 2 fiir Achse 1 TouchProbe 2 fiir Achse 2
Endschalter + (Limit +) L+ 3 4 L+ Endschalter + (Limit +)
Endschalter - (Limit -) L- 5 L- Endschalter - (Limit -)
Referenzsignal R 7 8 R Referenzsignal
n.c. 9 10 n.c.
GND 11 12 n.c.
n.c. 13 14 n.c.

Tab. 34: Pinbelegung — Anschluss X210

14-poliger Stecker mit Push-In-Anschluss

Parameter

Beschreibung

Verbindungstechnik

Federanschluss, Push-In

Typ

14-polig, Raster 3,5 mm

Leiterquerschnitt mehrdrahtig

0,2 mm?... 1,5 mm?

Abisolierlange

9mm ... 10 mm

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhilse mit Kragen

0,25 mm?... 0,75 mm?

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhilse ohne Kragen

0,25 mm?... 1,5 mm?

Kontaktlange

8mm ... 10 mm

Tab. 35: Steckerspezifikation, 14-polig, Push-In-Anschluss
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6.3.11 Bremswiderstande [-R]

Im Gerat JM-D2410 ist ein interner Bremswiderstand eingebaut (Kennung —R1 im Bestellschlissel).

Anschluss

Abb. 29: 2-poliger Zwischenstecker an X2

Der interne oder optionale externe Bremswiderstand wird Gber einen 2-poligen Zwischenstecker mit Klemme
RB1 und RB2 der Steckerklemme X2 verbunden.

Wenn Sie einen externen Bremswiderstand verwenden mochten, dann klemmen Sie die 2 Adern an der
Steckerklemme X2 ab. SchlieRen Sie den externen Bremswiderstand an RB1 und RB2 an. Der 2-polige
Zwischenstecker hat nun keine Funktion mehr, kann aber am Gerat im Schaltschrank belassen werden.

2-poliger Zwischenstecker, Buchse (female)

Parameter Beschreibung
Verbindungstechnik Schraubanschluss mit Zughiilse
Typ 2-polig, Raster 7,62 mm
Nennquerschnitt 2,5 mm?

Leiterquerschnitt eindrahtig 0,2 mm?... 2,5 mm?
Leiterquerschnitt mehrdrahtig 0,2 mm?... 2,5 mm?
Abisolierlange 8 mm

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit | 0,25 mm?... 2,5 mm?
Aderendhilse ohne Kragen

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit | 0,25 mm?... 2,5 mm?
Aderendhilse mit Kragen

Leiter gleichen Querschnitts 0,2 mm?... 1 mm?
eindrahtig

2 Leiter gleichen Querschnitts 0,2 mm?2... 1,5 mm?
mehrdrahtig

2 Leiter gleichen Querschnitts 0,25 mm? ... 1 mm?

mehrdrahtig mit Aderendhilse
ohne Kragen

2 Leiter gleichen Querschnitts 0,5 mm2?... 1 mm?
mehrdrahtig mit
TWIN-Aderenhulse und Kragen

Lehrdorn a x b / Durchmesser 2,8mmx24mm/25mm

Anzugsdrehmoment 0,5Nm ... 0,6 Nm

Tab. 36: Steckerspezifikation, 2-polig, Zwischenstecker
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2-poliger Zwischenstecker, Stifte (male)

Parameter

Beschreibung

Verbindungstechnik

Schraubanschluss mit Zughilse

Typ

2-polig, Raster 7,62 mm

Nennquerschnitt

2,5 mm?

Leiterquerschnitt eindrahtig

0,2 mm?...2,5 mm?

Leiterquerschnitt mehrdrahtig

0,2 mm?...2,5 mm?

Abisolierlange

8 mm

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhilse ohne Kragen

0,25 mm?...2,5 mm?

Leiterquerschnitt, mehrdrahtig mit
Aderendhulse mit Kragen

0,25 mm?...2,5 mm?

Leiter gleichen Querschnitts
eindrahtig

0,2 mm2... 1 mm?

2 Leiter gleichen Querschnitts
mehrdrahtig

0,2 mm?... 1,5 mm?

2 Leiter gleichen Querschnitts
mehrdrahtig mit Aderendhiilse
ohne Kragen

0,25 mm? ... 1 mm?

2 Leiter gleichen Querschnitts
mehrdrahtig mit
TWIN-Aderenhulse und Kragen

0,5 mm?... 1 mm?

Lehrdorn a x b / Durchmesser

2,8mmx2,0mm/2,4 mm

Anzugsdrehmoment

0,5Nm ... 0,6 Nm

Tab. 37: Steckerspezifikation, 2-polig, Zwischenstecker
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6.4 Gebersteckplatze

Der Servoverstarker JM-D2410 verfligt Giber 3 Gebersteckplatze.
Die Reihenfolge der Geber am JM-D2410 ist immer von rechts nach links.

Die Bestlickung Ihres Gerats entnehmen Sie dem Typenschild [» 20] und dem Bestellschlissel.

Abb. 30: Gebersteckplaetze

1 Anschluss X412 - Motorgeber fiir Achse 1
2 Anschluss X422 - Motorgeber flir Achse 2
3 Anschluss X432 - Zusatzgeber
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6.4.1 Geberoption —-R / -S2R - Resolver

Die Geberoption —R ermdglicht den Anschluss eines Resolvers. Die Geberoption —S2R ermdglicht den
Anschluss eines sicheren Resolvers.

Einsatzmoglichkeiten

Die Geberoption —R kann eingesetzt sein als:

— Motorgeber fir Achse 1 an X412
— Motorgeber fur Achse 2 an X422

Die Geberoption —S2R kann eingesetzt sein als:

— Motorgeber fir Achse 1 an X412
— Motorgeber fur Achse 2 an X422

Pinbelegung

(5 )

ONORONONO)
©®0®

_—

Abb. 31: Sub-D, 9-polig,
female
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‘ Pin ‘ Signal ‘ Beschreibung

1 R1 (Err +) Erregerwicklung +

2 S4 (Sin -) Resolverwicklung A -

3 S3 (Cos -) Resolverwicklung B +

4 Th1 - Anschluss Motortemperatursensor -
6 R2 (Err -) Erregerwicklung -

7 S2 (Sin +) Resolverwicklung A +

8 S1 (Cos +) Resolverwicklung B -

9 Th1 + Anschluss Motortemperatursensor +
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Konfektioniertes Kabel

Das passende konfektionierte Kabel KAY 1423 xxxx kdnnen Sie separat als

Zubehor [P 72] bestellen.

Aufgrund des engen Platzverhaltnisses im Schaltschrank empfehlen wir die Verwendung des
Bucher-Automation-Kabels mit abgewinkeltem Sub-D-Gehause.

z. B. 12-polige M23- Resolver Kabel Sub-D, 9-polig, male an
Buchse am Bucher- KAY_1423 xxxx
Automation-Motor
Pin Signal Farbe Pin

1 S1 (Cos +) RD 8
2 S3 (Cos -) BU B
3 S4 (Sin -) YE 2
4 S2 (Sin +) GN 7
5 R1 (Err +) PK [
6 R2 (Err -) GY 6
7 Th1 + WH 9
8 Th1 - BN 4

Die Farben [l und deuten die paarweise verdrillten Adern in den Geberleitungen mit Gesamt-

schirm an.

6.4.2 Geberoption —-H — HIPERFACE DSL®

Die Geberoption —H ermdglicht den Anschluss eines HIPERFACE-DSL®-Gebers in 2-Draht-Ausfiihrung (1-
Kabel-Technik). Das Gebermodul kann einen Geber mit max. 1 W versorgen.

Einsatzmoglichkeiten

Die Geberoption —H kann eingesetzt sein als:
— Motorgeber fir Achse 1 an X412

— Motorgeber flr Achse 2 an X422

Pinbelegung
(\ Pin Signal
9 DSL -
14 DSL +

@EHEEE
P@OEE
@@

\

Abb. 32: Sub-D, 15-polig,
female

Konfektioniertes Kabel

Die passenden konfektionierten Kabel KAY_ 1411 _xxxx und KAY_1413_xxxx kdnnen Sie separat als
Zubehor [» 72] bestellen. Aufgrund des engen Platzverhaltnisses im Schaltschrank empfehlen wir die Ver-
wendung des Bucher-Automation-Kabels mit abgewinkeltem Sub-D-Gehause.
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Bei diesem Kabel handelt es sich um ein Hybridkabel. Es wird auf 3 unterschiedliche Stecker am JM-D2410
verdrahtet. Je nach verwendetem Servomotor unterscheiden sich die Pin-Bezeichnungen. Diese finden Sie in
der Betriebsanleitung der Servomotoren unter www.bucherautomation.com.

z. B. Buchse

HIPERFACE-

Kabel

Sub-HD, 15-polig,

Anschluss am

am Bucher-Auto- DSL®-Encoder male an JM-2000
mation- KAY_1411_xxxx | (Achsanzahl
Motor (M23) KAY_1413_xxxx | beachten)
Pin Signal Adern-Nr. / Farbe Pin Motoranschluss
A Phase 1 1 X2/X3
B Phase 2 2
Cc Phase 3 3
D Schutzleiter GN-YE
Bremse
G Bremse + 6 X21/X22
Bremse - 5
Geberanschluss
DSL + WH 14 X412/X422
DSL - BU e
DSL-Schirm

Die Farbe [l deutet die paarweise verdrillten Adern in den Geberleitungen mit Gesamtschirm an.
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6.4.3 Geberoption —A — Externer SinCos-Geber

Die Geberoption —A ermdglicht den Anschluss eines externen SinCos-Gebers (2-Kabel-Technik).

Einsatzmoglichkeiten

Die Geberoption —A kann eingesetzt sein als:
— Motorgeber fir Achse 1 an X412

— Motorgeber fur Achse 2 an X422

— Zusatzgeber an X432

Pinbelegung
(\ Pin Beschreibung
®@ @ 3 Referenz Cosinus
@ 12 4 Cosinus +
@@ @ 5 Anschluss Motortemperatursensor -
% 6 Spannungsversorgung (max. DC 12 V)
\/ 7 Referenzpuls -
9 Referenz Sinus
g?nbélga: Sub-D. 15-polg. 10 Anschluss Motortemperatursensor +
11 V_Sense
12 Referenzpuls +
14 Sinus +
15 Masse (GND)
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6.44 Geberoption —-A — HIPERFACE® analog
Die Geberoption —A ermdglicht den Anschluss eines HIPERFACE-Encoders (2-Kabel-Technik).

Einsatzmoglichkeiten

Die Geberoption —A kann eingesetzt sein als:
— Motorgeber fir Achse 1 an X412

— Motorgeber fur Achse 2 an X422

— Zusatzgeber an X432

Pinbelegung
(\ Pin Beschreibung
®@ @ 3 Referenz Cosinus
@® 12 4 Cosinus +
@ @ 5 Anschluss Motortemperatursensor -
% 6 Spannungsversorgung (DC 7V ... DC 12V)
\/ 8 DATA - (RS-485)
9 Referenz Sinus

Abb. 34: Sub-D, 15-polig,

female 10 Anschluss Motortemperatursensor +
11 V_Sense
13 DATA + (RS-485)
14 Sinus +
15 Masse (GND)
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Konfektioniertes Kabel

Das passende konfektionierte Kabel KAY 1433 xxxx kénnen Sie separat als Zubehor [ 72] bestellen.
Aufgrund des engen Platzverhaltnisses im Schaltschrank empfehlen wir die Verwendung des
Bucher-Automation-Kabels mit abgewinkeltem Sub-D-Gehause.

12-polige HIPERFACE®-Encoder Kabel HD-Sub-D, 15-polig, male an
Buchse KAY_1433_xxxx
Pin Signal Adernfarbe Pin
1 - - -
2 - - -
3 Sin + WH 14
4 Sin - BN 9
5 Cos + GN g
6 Cos - YE I
7 Data - (RS-485) GY 8
8 Data + (RS-485) PK 13
9 oV BU 15
10 Vers. 7 ... 12V RD 6
11 Th1 + BK 10
12 Th1 - VT s
11

Die Farben [l und [ deuten die paarweise verdrillten Adern in den Geberleitungen mit Gesamt-
schirm an.
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Die Geberoption —| ermdglicht den Anschluss eines Inkrementalgebers (2-Kabel-Technik).

Einsatzmoglichkeiten
Die Geberoption —I kann eingesetzt sein als:
— Zusatzgeber an X432

Pinbelegung
(\ ‘ Pin ‘ Signal Beschreibung
®@ @ 3 B IN-(B-)  Eingang Kanal B -
@® 12 4 B IN+ (B +) Eingang Kanal B +
@ @ 5 T™M - (T -) Eingang Thermistor Th1 -
@ 6 V_ABS Ausgang DC-5-V-Versorgung externer Geber
®-® (max. DC 12 V)
\/ 7 R IN-(C-) Eingang Nullimpuls -
Abb. 35: Sub-D, 15-polig, 9 A_IN-(A-) Eingang Kanal A -
female
10 T™M + (T +) Eingang Thermistor Th1 +
11 V_Sense Eingang Spannungskorrektur Gber Sense-Leitung
12 R_IN+ (C+) Eingang Nullimpuls +
14 A_IN+ (A+) Eingang Kanal A +
15 GND Ausgang DC-0-V-Versorgung externer Geber
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6.4.6 Geberoption -E6 — EnDat® 2.2

Die Geberoption —E6 ermdglicht den Anschluss eines EnDat®-2.2-Encoders (2-Kabel-Technik).

Einsatzmoglichkeiten

Die Geberoption —E6 kann eingesetzt sein als:
— Motorgeber fir Achse 1 an X412

— Motorgeber fur Achse 2 an X422

— Zusatzgeber an X432

Pinbelegung

Pin Signal Beschreibung

)

@ ® @ 1 Clock - Endat®-2.2-Signal
@ 12 2 Clock + Endat®-2.2-Signal
@ @ @ 6 V_ABS DC-5-V-Versorgungsspannung fur externen Geber
@ (max. DC 12 V)
G~ ® 8 Data - Endat®-2.2-Signal
\-/ 13 Data + Endat®-2.2-Signal
Abb. 36: Sub-D, 15-polig, 15 (GND) DC-0-V-Versorgungsspannung fiir externen Geber

female

Konfektioniertes Kabel

Das passende konfektionierte Kabel KAY 1431 xxxx kénnen Sie separat als Zubehor [ 72] bestellen.
Aufgrund des engen Platzverhaltnisses im Schaltschrank empfehlen wir die Verwendung des
Bucher-Automation-Kabels mit abgewinkeltem Sub-D-Gehause.

12-polige EnDat®-2.2-Encoder Kabel HD-Sub-D, 15-polig, male an
Buchse KAY_1433_xxxx
Pin Signal Adernfarbe Pin
1 Th1 + GN 10
2 Th1 - YE Gl
3 Data - WH 8
4 Data + BN 13
5 -
6 -
7 Clock - GY e
8 Clock + PK 2
9 oV BU 15
10 5VDC RD 6
1 -
12 -

Die Farben [l und I deuten die paarweise verdrillten Adern in den Geberleitungen mit Gesamt-
schirm an.
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7/ Wartung

Das Produkt ist wartungsfrei. Im laufenden Betrieb sind keine Inspektions- und Wartungsarbeiten nétig.

71 Instandsetzung

Defekte Komponenten kénnen zu gefahrlichen Fehlfunktionen fiihren und die Sicherheit beeinflussen.
Instandsetzungsarbeiten am Produkt durfen nur durch den Hersteller erfolgen.
Das Offnen des Produkts ist untersagt.

Verdanderungen am Produkt

Umbauten und Veranderungen am Produkt und dessen Funktion sind nicht gestattet. Umbauten am Produkt
fuhren zum Verlust jeglicher Haftungsanspriche.

Die Originalteile sind speziell fir das Produkt konzipiert. Die Verwendung von Teilen und Ausstattungen an-
derer Hersteller ist nicht zulassig.

Fir Schaden, die durch die Verwendung von nicht originalen Teilen und Ausstattungen entstehen, ist jegliche
Haftung ausgeschlossen.

7.2 Lagerung und Transport

Lagerung
Beachten Sie bei der Einlagerung des Produkts die Umweltbedingungen im Kapitel Technische Daten.

Transport und Verpackung

Das Produkt enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch unsachgemafe Behandlung bescha-
digt werden kdnnen. Beschadigungen am Produkt kbnnen dessen Zuverlassigkeit beeintrachtigen.

Zum Schutz vor Schlag- und StolReinwirkungen muss der Transport in der Originalverpackung oder in einer
geeigneten elektrostatischen Schutzverpackung erfolgen.

Prufen Sie bei beschadigter Verpackung das Produkt auf sichtbare Schaden und informieren Sie umgehend
den Transporteur und die Bucher Automation AG Uber Transportschaden. Bei Beschadigungen oder nach ei-
nem Sturz ist die Verwendung des Produkts untersagt.
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7.3 Entsorgung

Das Symbol der durchgestrichenen Milltonne bedeutet, dass Elektroaltgerate
vom Endnutzer nicht Uber den Hausmuill entsorgt werden duirfen. Bitte entsorgen
Sie diese fachgerecht. Die geltenden Umweltschutzrichtlinien und Vorschriften
des Betreiberlandes missen eingehalten werden.

Abb. 37: Symbol ,Durchge-
strichene Miilltonne*

Entsorgungsmoglichkeit

Zur fachgerechten Entsorgung stehen Ihnen zertifizierte Entsorgungsbetriebe und die Mdglichkeit zur Riick-
gabe an die Bucher Automation AG zur Verfligung.

Nahere Informationen und das dazu nétige Rucklieferformular finden Sie auf unserer Homepage.
Batterien und Akkus

Entnehmen Sie vor der Entsorgung evtl. vorhandene Batterien und Akkus aus den Altgeraten, sofern dies ge-
fahrenlos und zerstérungsfrei moglich ist. Flihren Sie diese einer gesonderten fachgerechten Entsorgung zu.

Personenbezogene Daten

Als Endnutzer sind Sie selbst fur die Loéschung personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden Altgera-
ten verantwortlich.

Verpackungen

Die Verpackungen dieser Produkte diirfen nicht iber den Hausmdill entsorgt werden. Informationen zur Rick-
gabe von Verpackungen an die Bucher Automation AG finden Sie auf unserer Homepage.
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8 Service

8.1 Technischer Support

Bei Fragen, Anregungen oder Problemen steht IThnen unser Technischer Support mit seiner Expertise zur
Verfigung. Diesen kénnen Sie telefonisch oder tber das Kontaktformular auf unserer Homepage erreichen:

Technischer Support | www.bucherautomation.com

Oder schreiben Sie eine E-Mail:

support@bucherautomation.com

Der Technische Support bendtigt folgende Informationen:

— Hardware-Revision und Seriennummer
Die Seriennummer und Hardware-Revision lhres Produkts entnehmen Sie dem Typenschild.

— Betriebssystemversion
Die Betriebssystemversion ermitteln Sie mithilfe der Entwicklungsumgebung.
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9 Ersatzteile und Zubehor

Ungeeignetes Zubehor kann Produktschéaden verursachen

Teile und Ausstattungen anderer Hersteller konnen Funktionsbeeintrachtigungen und
Produktschaden verursachen.

» Verwenden Sie ausschliellich von der Bucher Automation AG empfohlenes
Zubehor.

9.1 Ersatzteile

Komponente Artikelnummer

USB-Stick mit kompletter Dokumentation 60888000

9.1.1 Montagematerial

Komponente Artikelnummer
Befestigungsblech oben 60885886
Befestigungsblech unten 60885603
Befestigungswinkel fir Motorleitung mit Schirmwinkel 60886090

9.1.2 Frontabdeckungen

Komponente Artikelnummer
Obere Frontabdeckung mit Bucher-Automation-Logo 60885604
Untere Frontabdeckung, BaugrofRe 2 ... 3 60886062

9.1.3 Steckersatze

Komponente Artikelnummer
Steckersatz Bremswiderstand 60887619
Steckersatz 1/0 und S1, Doppelachse 60886093
Steckersatz 1/0 und S2, Doppelachse 60887094
Steckersatz Leistungsklemmen, Doppelachse, Baugréfe 3 60886085

Tab. 38: Ersatzteile — Steckersatze
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9.2 Zubehor
9.2.1 Konfektionierte Kabel

Geberkabel

Ersatzteile und Zubehor | 9

Komponente

 Kabelaufbau

KAY_1423 xxxx
Resolver-Kabel

KAY_1423Y_xxxx

Resolver-Kabel fiir Motor mit Y-Tec-Stecker (12-poliger Einsatz)

KAY_1424 xxxx
SinCos-Kabel

KAY_1425 xxxx

Inkrementalgeber-Kabel mit 17-pol. Einsatz Intercontec fir JHQ-Motor (F41)

KAY_1425A_xxxx
Inkrementalgeberkabel mit 12-pol. Einsatz Intercontec

KAY_1431_xxxx
EnDat-2.2-Kabel, 6 Adern

KAY_1433_xxxx
HIPERFACE®-Kabel

KAY_1433Y_xxxx
HIPERFACE®-Kabel fir Motor mit Y-Tec-Stecker
(12-poliger Einsatz)

Leistungskabel

(4 x2x0,25)

(4 x2x0,25)

(5x2x0,25)

(5x2x0,25)

(5x2x0,25)

(4 x2x0,25)

(5x2x0,25)

(5x2x0,25)

‘ Komponente

‘ Kabelaufbau

KAY_1410_xxxx
1,5 mm? Leistungskabel ohne Bremse (2-Kabel-Technik)

KAY_1410Y_xxxx
1,5 mm? Leistungskabel ohne Bremse (2-Kabel-Technik),
fur Motor mit Y-Tec-Stecker

KAY_1412_xxxx
1,5 mm? Leistungskabel mit Bremse (2-Kabel-Technik)

KAY_1412Y_xxxx
1,0 mm? Leistungskabel mit Bremse (2-Kabel-Technik),
fur Motor mit Y-Tec-Stecker

KAY_1414_ xxxx
Leistungskabel (2-Kabel-Technik)

Betriebsanleitung — JM-D2410

(4 x1,5)

(4 x1,5)

4x15+(2x1,5)

4x1,0+(2x0,5))

4x25+(2x1,5))
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HIPERFACE®-DSL-Kabel (immer mit Bremsenadern)

Ersatzteile und Zubehor | 9

Komponente

Kabelaufbau

KAY_1411_xxxx
1,0 mm?2 HIPERFACE®-DSL (1-Kabel-Technik)
fir Motor mit M23-Stecker

(4x1,0+(2x0,75) +
(2 x AWG22))

KAY_14111_xxxx
1,0 mm? HIPERFACE®-DSL (1-Kabel-Technik)
fur Motor mit I-Tec-Stecker

4x1,0+(2x0,75) +
(2 x AWG22))

KAY_1413_xxxx
1,5 mm?2 HIPERFACE®-DSL (1-Kabel-Technik)
fur Motor mit M23-Stecker

4x1,5+(2x0,75) +
(2 x AWG22))

KAY_1415_ xxxx
2,5 mm? HIPERFACE®-DSL (1-Kabel-Technik)
fur Motor mit M23-Stecker

(4x25+(2x0,75) +
(2 x AWG22))

9.2.2 EtherCAT®-Kabel

Komponente Artikelnummer
Patchkabel 1:1, 0,25 m grau Hirose, Cat 5e, geschirmt 60887736
Patchkabel 1:1, 1 m grau Hirose, Cat 5e, geschirmt 60537500
Patchkabel 1:1, 2 m grau Hirose, Cat 5e, geschirmt 60854512

9.2.3 Externe Netzfilter

Typ Artikelnummer
JEMC25.240-UR 60880639
JEMC53.240-UR 60880640
9.2.4 Optionale externe Bremswiderstande

Fiir JM-D2410

Typ Extern Nennleistung Spitzenleistung Artikelnummer
JBR039.02.540-UR 39Q 16.000 W | 60880604_00

JBR039.03.540-UR

16.000 W | 60880606_00

JBR039.10.201-UR

16.000 W | 60880608_00

JBR039.20.201-UR

16.000 W | 60880610_00

Betriebsanleitung — JM-D2410
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