BUCHER

automation

JetControlMobile 231

Steuerung

- 32 Bit CPU > 200 MHz

- 2 CAN Bus Schnittstellen

- Programmierung in C/C++

- Hoher Dauergesamtstrom

- Konfigurationseingange fur vereinfachte Mehrfach-
verwendung

- Leistungsfahige Brickenausgange

- Temperatur-Messeingang

- Kompakte Bauweise

- Vergossenes Gehause

Beschreibung

Die Kompaktsteuerung JetControlMobile 231 verflgt
trotz ihrer sehr kompakten Abmessungen Uber eine hohe
Anzahl an flexibel konfigurierbaren Ein- und Ausgangen.
Eine Besonderheit stellen die grof3zligig dimensionierten
Halbbrtcken dar, welche als Vollbrticken konfiguriert
werden und im Parallelbetrieb bis zu 24 A Strom liefern
kénnen. Kurzschlussfeste Referenz- und Sensorver-
sorgungen reduzieren den Verdrahtungsaufwand. Ein
PT1000 Temperaturmesseingang erlaubt den Einsatz
zum Beispiel fur Luftersteuerungen. Die Programmi-
erung erfolgt in C/C++ Uber die STM32 CUBE IDE.
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CPU STM32 F7

Programmierung O
Betriebsspannungsbereich DC8...32V, ECU-Spannung getrenntversorgt
Betriebs-/Lagertemperaturbereich -40°C... +85°C

Schnittstellen CAN

2; 2.B. fiir CANopen®, SAE J1939, ISOBUS, ... entsprechender Stack
vorausgesetzt

Maximale Anzahl Ein-/Ausgénge e
Eingénge I
6;0..10V/0...20 mA, einzeln konfigurierbar; Auflésung 12 Bit, Ein-
Analog gangsimpedanz 35 kQ, Bdarde 1200
Temperatursensoreingange I —
8; Eingangsimpedanz 5,6 kQ
0,1 Hz ... 10 kHz

Digital / Frequenz

NPN/PNP Eingang umschaltbar per Software

Digital / Codierung

2; Codierung z.B. fur CAN-ID, Tristate

Ausgange, diagnosefahig (Kurzschluss, Kabelbruch)

PWM, Prazisionsstrommessung

nosefahig, kurzschlussfest

alternativ zu verwenden als
Digitaleingang active-low, Eingangsimpedanz 10 kQ
Digitalausgang3A

PWM, Halbbricke

4; 12 A, min. 10 Hz, max. 15 kHz Mdglichkeit fir Dithering, diagnose-
fahig, kurzschlussfest

Maoglichkeit fur zwei Halbbricken zu einer Vollbriicke zusammen-
zuschalten zur Ansteuerung von DC-Motoren (Open Loop Control),
Parallelschaltung moéglich

PWM, Halbbrlcke

4;5 A, min. 10 Hz, max. 5 kHz, Maoglichkeit fur Dithering, diagnose-
fahig, kurzschlussfest

Méglichkeit fir zwei Halbbricken zu einer Vollbriicke zusammen-
zuschalten zur Ansteuerung von DC-Motoren (Open Loop Control),
Parallelschaltung mdglich

3'Spannungsversorgungen fur Sensoren (davon 1x 10-V-Referenz-

Sensorversorgung ausgang)
Maximal zuldssiger Gesamtstrom A
Schutzart T —
Vibration IS0 16750-3
Schock IS016750-3
Verpolschutz Ja

Zertifizierungen

E1 (ECE R10), CEISO 14982

Diagnose der Ausgange

Vlggrzschluss, Kabelbruch
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Thomas-Alva-Edison-Ring 10

71672 Marbach am Neckar, Deutschland
T+49 7141 25500
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Weitere Informationen und genaue Bestellangaben erhalten Sie auf Anfrage.
Technische Anderungen und Irrtimer vorbehalten.
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