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Einleitung | 1

1

1.1

Zielgruppen

Verfiligbarkeit von
Informationen

1.2

Einleitung

Dieses Dokument beschreibt die Erstinbetriebnahme eines JXM-10-EX30 von
Jetter an einer Steuerung CR710S von ifm via CANopen.

Informationen zum Dokument

Dieses Dokument ist Teil des Produkts und muss vor dem Einsatz des Gerats
gelesen und verstanden werden. Es enthalt wichtige und sicherheitsrelevante In-
formationen, um das Produkt sachgerecht und bestimmungsgemaf zu betreiben.

Dieses Dokument richtet sich an Fachpersonal.

Das Gerat darf nur durch fachkundiges und ausgebildetes Personal in Betrieb ge-
nommen werden.

Der sichere Umgang mit dem Gerat muss in jeder Produktlebensphase gewahr-
leistet sein. Fehlende oder unzureichende Fach- und Dokumentenkenntnisse
fuhren zum Verlust jeglicher Haftungsanspriche.

Stellen Sie die Verfugbarkeit dieser Informationen in Produktnahe wahrend der
gesamten Einsatzdauer sicher.

Informieren Sie sich im Downloadbereich unserer Homepage lber Anderungen
und Aktualitat des Dokuments. Das Dokument unterliegt keinem automatischen
Anderungsdienst.

Start | Jetter - We automate your success.

Darstellungskonventionen

Unterschiedliche Formatierungen erleichtern es, Informationen zu finden und ein-
zuordnen. Im Folgenden das Beispiel einer Schritt-fur-Schritt-Anweisung:

v' Dieses Zeichen weist auf eine Voraussetzung hin, die vor dem Ausfiihren der
nachfolgenden Handlung erfullt sein muss.

» Dieses Zeichen oder eine Nummerierung zu Beginn eines Absatzes markiert
eine Handlungsanweisung, die vom Benutzer ausgefihrt werden muss. Arbei-
ten Sie Handlungsanweisungen der Reihe nach ab.

= Der Pfeil nach Handlungsanweisungen zeigt Reaktionen oder Ergebnisse die-
ser Handlungen auf.

@ INFO Weiterfiihrende Informationen und praktische Tipps

In der Info-Box finden Sie weiterflihrende Informationen und praktische Tipps zu
Ihrem Produkt.
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JXM-I0-EX30

CODESYS

2 Systemvoraussetzungen

Folgende Hardware- und Softwarevoraussetzungen missen zur Nutzung des

JXM-10-EX30 erfullt sein:

Min. HW-Revision 1.02
Min. OS-Version 2.23.0.00
Version 3.5
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Vorgehensweise

3 JXM-10-EX30 in das Projekt
einbinden

Die Einbindung des JXM-IO-EX30 in das Projekt erfolgt Gber den CODESYS-
Geratemanager.

Um den JXM-IO-EX30 in CODESYS anzulegen, fuhren Sie folgende Schritte aus
(die Screenshots zeigen den Vorgang am Beispiel der ifm-Steuerung CR710S):

v

N2 X

Sie haben die Programmierumgebung CODESYS gestartet.
Sie haben ein neues Projekt angelegt.
Sie haben eine ifm-Steuerung CR710S als Gerat angelegt.

Offnen Sie im Fenster Gerite den Teilbaum Communication — CAN.
Wabhlen Sie mit einem Rechtsklick auf CAN — Gerat anhdngen... aus.

= Das Fenster Gerat anhdngen 6ffnet sich.

Wabhlen Sie mit einem Rechtsklick auf CANbus — Gerat anhangen... aus.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe SIL2

Y1

B @S 0o b EX A5 BGERYN 8@ i F 8 Alaton SoeyPLCPS-logid - B ) N[22 (o W w %
@ Gerat anhangen x
Gerate cax
=0 RS test.2 ame|cAtus
= B CR7105 (cR7105) Adton
- i sfetypLC (CR7105 51.2) © Geratsnhanges O Gerat skuabser
- 80 SPS-Logk
= © Applcation Jcherfoge <
LN
e ol Name  Heme Jer  Verson  Bescreioung
481 PLC G (RG) bl
= @ Taskkonfiguration SO
5@ Task (B[canbus | fm eectronc  1.0.0.1 canope
8 pLC_PRG
# »9 Local IO (Local_10)
)
+ 8 Communcaton (Communcaton)
= B0 StandardpLC (CR7105 Standard)
= 80 sps-Logk
- © ropicaton
v evc
9 Bbiotheksvervalter
8 PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguraton (=7 e
b i 3 vame: s
&) PLC_PRG Hersteller: fm electronic
# Local 0 (Local_J0) g
* @ HMI (HMD) Bestelinummer: 7777 §
= & Communication (Communication) e.g. CANopen or
Sememetetheney | s SSRREEEEEE | e
AN (CAN)
usdruck Wert
Anhangen des ausgewahiten Gerats als letztes "Kind" von
can
© (s konnen einen anderen 26l

Vorbereteter Wert

A Ubervachungsiste 1 B Hatepunkte

| Gerate (3 PoUs.
(BT Petcungen - Gesam 0 Fehir, & Warnuna(en), O Metduna(em) |
Letzter Build © 0 ® 0 Precompile v/

@ Projektenutzer (nemang) @ O

= Das Fenster Gerat anhdngen 6ffnet sich.
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4. Wahlen Sie unter Feldbusse — CANopen — CANopenManager —
CANopen_Manager aus und bestatigen Sie mit Gerat anhangen.

" - CODESYS

Ansicht Projekt  Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe SIL2

w4 B M A R MR @ - (§# | Applcation [SafetyPLC: SPS-Logik] SBX > e (ECEczEF o W w Y
@ Gerat anhingen x

=5 crios etz Name  [Chiope, Wanager
= M CR710S (CR710S) Aktion

Gerat ainstacken O

[Zocrrioe for e Voo | Horster | <Al erseter>

Name Hersteler Verson  Beschreibung
= @ redbusse
= G Canopen
= i CaNopentanager
3

35170
@ Canopen_Manager_SIL2 35 - Smart Software Sokons GbH  3.5.17.0  CANopen Manager_S1
(CANopen_Manager_SoftMotion 35.17.0

+ € Lokales Gerat
* 21939

| Anhingen des ausgewshiten Gerits als letztes "Kind" von
CANbus.

© (sie konnen einen anderen Zielgeratknaten im Navigator auswahien, solange dieses Fenster geoffnet ist)

=

Welnge - Gesant G Felr,  Warmangen) o Wenaen) |

Lt i 00 00 procomple v @ proekbentzer: (amand) @ O
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5. Offnen Sie die Geratesammlung unter Tools — Geréte-Repository....

6.

Tools | Fenster Hilfe  SIL2

Package Manager...

Bibliotheksrepository...

Gerdte-Repository...

Cemil = @ SR @

Visualisierungsstil-Repository...

Lizenz-Repository...

OPC UA-Informationsmodell-Repository...

Lizenz-Manager...

Device License Reader...

Anpassen...
Optionen...

Optionen importieren und exportieren...,

Skripting
Edge Gateway

Miscellaneous

= Das Fenster Gerate-Repository 6ffnet sich.

ELd

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe SIL2
B8)0c b DX A AS R N8Bl 5[ Aplaton SeleyPLC:SPS-togkl - B > w X [(20x 502 F [0

= 7105 test 2
= M 7105 (CR7105)

cax

= SafetyPLC (CR7105 5112)
= 80 sPs-Logk % Gerate-Repository.

= © Appication
uen Speicherort

Y1

9 Bblotheksvervater (C:\ProgramData\| CODESYS\Devices)
48 PLC_PRG (PRG)

= (@ Taskkonfguration Instllerte Geratebeschreibungen
=& Task

i I et e AG

4% Local O (Local10) Name Hersteler  Verson
+ @ (on) = @ retdbusse
+ & Communication (Communication) = G CANopen

= B StandardhLC (CR7105 Standard) - Gt Remote Gert

=8 spstogk @ 0HOBG0  Jetter A Revison=16#00000000, FeVerson=1.7  Importert von JXM-0-EX30_CAN

Beschreibung Destalleren

ermevern

8 picpre © Gerat "IXH-I0-EX30"  Gerate-Repostory instalert
# 9 LocalI0 (Local_i0)
@ H ()
= & Communication (Communication)
b Ethernet (Ethemet)
aan CAN (CA)

)_CANeds_V6.7.eds.

|52 Gerate | ) PoUS. 1 Hakepunkte

LB 0000 Peompley @ popkensaer: (vemang) @ @

Installieren Sie den JXM-10O-EX30 Uber die Schaltflache Installieren...
7. Wahlen Sie die EDS-Datei aus.
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8. Wahlen Sie im Fenster Gerate mit einem Rechtsklick auf
CANopen_Manager die Option Gerat anhangen... aus.

= /“ Local_IO {Local_I0)

)
-

™
=

|

= n Communication {Communication)
& Ethernet (Ethernet)
=-CAN CAN (CAN)
= [l cAMbus (CANbus)

ﬂj CANopen_Manager (CANopen_Manager)

MEMITt
& Ausschneiden
Kopieren
= Einfigen
. Léschen
Refactoring »

Eigenschaften...

5 Objekt hinzufdgen
) Ordner hinzufagen...

Gerat anhangen...

% Gerate | [[] POUS

E] Meldungen - Gesamt & Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en)

= Das Fenster Gerat anhangen 6ffnet sich.

Gerdte suchen...

Gerat deaktivieren.
Gerat aktualisieren...
Objekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit...

E/A-Abbild bearbeiten
EfA-Abbild von C5V importieren...
EfA-Abbild in CSV exportieren...

Verbinden mit [CANopen_Manager]
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9. Wahlen Sie unter Feldbusse — CANopen — Remote Gerat den
JXM-10-EX30 aus und bestatigen Sie mit Gerat anhdngen.

m Gerat anhdngen

Name |J>(M_10_B<30

Aktion

(®) Gerdt anhangen Gerdt einfiigen Zerdt einstecken () Gerdt aktualisieren
|Zewchenfnlge fiir eine Volltextsuche | Hersteller | Jetter AG ~

MName Hersteller  Version Beschreibung

= m Feldbusse

=/ &ifl CANopen
= Cifl Remote Gerat
m JXM-10-E32 Jetter AG Revision=16#00000000, FileVersion=1.1 Importiert von JXM-IO-E32_CANeds_V1.eds

m TXM-10-EX30 Jetter AG Revision=16#00000000, FileVersion=1.9 Importiert von JXM-IO-EX30_CANeds_V6.9.eds

[] Nach Kategorien gruppieren [ ] Alle Versionen anzeigen {nur fir Bxperten) [ ] Veraltete Versionen anzeigen

[  name: HM-I0-EX30
Hersteller: Jetter AG
Kategorien:
Version: Revision=16300000000, Fleversion=1.9
Bestellnummer: 1431441336
Beschreibung: Importiert von J¥M-I0-EX30_CANeds_V6.9.eds

o

Anhingen des ausgewihlten Gerits als letztes "Kind"” von
CANopen_Manager

&  (Sickdnnen einenanderen Zielgerdtknoten im Navigator auswahlen, solange dieses Fenster gedffnetist)

Gerdt anhangen Schliefen

= Der JXM-IO-EX30 ist in das Projekt eingebunden.
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Allgemeine

4 JXM-10-EX30 konfigurieren

Die Konfiguration des JXM-IO-EX30 erfolgt mit dem CANopen-Konfigurator in
CODESYS.

1. Offnen Sie das Konfigurationsfile des JXM-IO-EX30 mit einem Rechtsklick auf

Konfiguration

PDOs konfigurieren

SDOs konfigurieren

das Gerat — Objekt bearbeiten....
= Der CANopen-Konfigurator 6ffnet sich.

2. Tragen Sie im Menu Allgemein die Node-ID des JXM-IO-EX30 als Dezimal-
zahl ein (Default 0x30 = 48).

| Allgemein

| PDOs
SDOs
Log
CANopen E/A-Abbild
CANopen IEC-Objekte
Status

Information

Allgemein
Node-ID 48| :

[] Experteneinstellungen

SYNC-Erzeugung aktivieren

Uberwachung
Emergency (EMCY)
Priifungen beim Start

Anbieter-ID [ Produktnummer

tragen.

CANopen

TIME

[ Revisionsnummer

Im Menu PDOs konfigurieren Sie die PDOs. Das PDO-Default-Mapping ist einge-

Sie kénnen Objekte aus- oder abwahlen und die Namen der Ports beliebig an-

passen.

allgemein

| PDOs
s00s
Log
CANopen E/a-bbild
CANopen [EC-Objekte
Status

Information

Empfangs#DO (Master => Save)

Sende-#DOs (lave => Master))

PDO hinzufiigen s Mapping hinzufiigen  #" Bearbeiten X Léschen  Nach oben & Nach unten PDO hinzufiigen o Mapping hinzufligen #° Bearbeiten 3 Léschen / Nach oben W Nachunten
Name Objekt Bitlange Name Objekt Bitlange
V¥ 16#1400: Receive PDO Communication Parameter 164230 ($NODEID+16#200) 16 ] 16#1800: Transmit PDO Communication Parameter 16#1B0 ($NODEID+16#180) 32
DIGITAL_OUTPUT_PWMi H3 1 4 PWM_H7_1 4 16%6200:16%01 8 DIGITAL_INPUT AL 1 AL 8 1626000:16501 8
DIGITAL_OUTPUT_PWM_H7_5_6_DO_H3_1 4 166200:16202 8 DIGITAL_INPUT_DI_P_1_4_PWMi_H3_1 4 166000:16702 8
¥ 16#1401: Receive PDO Communication Parameter  16#330 ($NODEID+16#300) 64 DIGITAL_INPUT_PWM_H7_1_6_DO_H3_12 16#6000: 1651 8
ANALOG_OUTPUT_U16_PWMi_H3_t 1656411:16%01 16 DIGITAL_INPUT_DO_H3_3 4 16+6000:16504 8
ANALOG_OUTPUT_U16_PWMI_H3_2 1636411:16202 16 | 16#1801: Transmit PDO Ct ion Parameter 16#280) 64
ANALOG_OUTRUT_U16_PWMI_H3_3 1636411:16%03 16 Analog_INPUT_AL1 16%6401:16501 15
ANALOG_OUTPUT_U16_PWMI_H3_4 1656411:16504 16 Analog_INPUT AL2 1626401 16
¥ 16#1402: Receive PDO Communication Parameter  16#430 ($NODEID+16#400) 64 Analog_INPUT_AL 3 1626401 15
ANALOG_OUTRUT_U16_PWM_H7_1 1636411:16%05 16 Analog_INPUT_AL$ 16%6401:16504 16
ANALOG_OUTPUT_UI16_PWM_H7_2 1646411:16%06 16 vl 16#1802: Transmit PDO C¢ ion Parameter 16#380) 64
ANALOG_OUTPUT_U16_PWM_H7_3 165641L:16507 15 Analog_INPUT_ALS 166401:16505 15
ANALOG_OUTPUT_U16_PWM_H7_4 1636411:16%08 15 Analog_INPUT_AL & 1636401:16305 16
W 16#1403: Receive PDO Communication Parameter  16#530 ($NODEID+16#500) 32 Analog_INPUT_AL7 16%6401:16507 16
ANALOG_OUTPUT_U16_PWM_H7_5 1656411:16%09 16 Analog_INPUT_AL8 16+6401:16508 16
ANALOG_OUTPUT_U16_PWM_H7_6 16%6411:16%08 16 | 16#1803: Transmit PDO C¢ ion Parameter 16#480) 64

Analog_INPUT_DLP_1
Analog_INPUT_DIP_2
Analog_INPUT DL P_3
Analog_INPUT_DIP_4

1656401:16509
1656401:1650A
1626401:16208
1656401:1650C

Im Mend SDOs konfigurieren Sie die SDOs und weisen den Ports Interfaces zu.

Allgemein = 500 hinzufiigen & Bearbeiten 3 Loschen 4 Nachoben ¥ Nach unten
e Zeile  IndexSubindex Mame Wert Bitlinge  Abbruch bei Fehler
16#2116:16%01  DO_H3_1_I0_TVPE (0 = Not Used, 3 = DI_PNP, 5 = DI_NPN, 7 = DO_HS3) 1627 32 O
| spos 4 16#2117:16501  DO_H3_2 10 TYPE {0 = Not Used, _FIF, 5 =DI_NFN, 7 =DO_HS3) 1627 32 O
5 16#2118:16501  DO_H3_3_IO_TYPE (0 = Not Used), _PNP, 5 =DI_NPN, 7 = DO_HS3) 1627 32 O
Log 6 16#2119:16#01  DO_H3_4 IO _TYPE (0 = NotUsed, 3 = DI_PNP, 5 = DI_NPN, 7 = DO_Hs3) 1627 32 O

Getting Started — Erstinbetriebnahme eines JXM-10-EX30 mit CODESYS 3.5
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@ INFO Interfaces zuweisen

Sie koénnen ein Interface nur wahrend des Startvorganges im Zustand
Pre-Operational zuweisen.

v" Der JXM-IO-EX30 befindet sich im Zustand Pre-Operational.
> Setzen Sie fur jeden einzelnen Port ein Interface.

Das Standard-Mapping der Interfaces und SDOs ist im EDS vorgegeben:

Port Interface

PWM_H7 PWMO_HS7
Al Al_VOLTAGE
PWMi_H3 PWMO_HS3
DI_P DI_PNP

DO3 DO_HS3

Uber die Schaltflaiche +SDO hinzufiigen kdnnen Sie fiir einzelne Ports weitere
Konfigurationen hinzufagen.

|+5DO hinzufiigen Io Bearbeiten 2 Léschen A MNach oben W& Nach unten

Element aus dem Objektverzeichnis auswahlen *
Index:Subindex Name Zugriffstyp Datentyp Standardwert 2
+ - 16%1800 Transmit PDO Communication Parameter 0
+ - 16%1801 Transmit PDO Communication Parameter 1
+- 16%1802 Transmit PDO Communication Parameter 2
+- 16%1803 Transmit PDO Communication Parameter 3
- 167 1A00 Transmit PDO Mapping Parameter 0
+- 16#1A01 Transmit PDO Mapping Parameter 1
+- 16#1A02 Transmit PDO Mapping Parameter 2
+- 16#1A03 Transmit PDO Mapping Parameter 3
= 162100 AI_1
116701 AI_1 TO_TYPE (0 = NotUsed, 1 = AI_VOL... RW UDINT 16#1
116702 IO_STATUS RW UDINT 1]
116704 I_VOLTAGE RW LINT 1]
:16#0B I_RATIO RW UINT 1]
116#0C I_CURRENT RW UINT 1]
116#10 I_DIGITAL RW BIT 1]
116#32 SENSOR_SUPPLY RW UINT 1]
116730 FILTER_DEEP RW UDINT 1]
B +- 16%2101 AI_2
1 | # 1622102 AL3
| +- 16#2103 Al 4
+- 16#2104 AI_S
k] +- 16%2105 Al 6
b +- 16%2106 AI_7
2 +- 16%2107 AL S o
2
Name Unknown Object |
Index 1620 = Bitldnge |8 =
subindex 1620 o wert 0 |
Abbrechen
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CANopen Im Ment CANopen E/A-Abbild kdnnen Sie Variablen benennen.
E/A-Abbild

Allgemein Suchen Filter Alle anzeigen ~ ok FB fiir E/A-Kanal hinzufiigen... ' - Gehe zu Instanz
o0 Variable Mapping ~ Kanal Adresse  Typ Finheit  Beschreibung
) ] DIGITAL_OUTPUT_PWMI_H3_1_4_PWM_H7_1_% %QBI4  USINT
D0s " DIGITAL_OUTPUT_PWM_H7_5_6_DO_H3_1_4 %QBW05  USINT
+ " PWMI_H3_1 “$  ANALOG_OUTPUT_U16_PWMI_H3_1 %QU53 INT
Log +- T PuMi_H3_2 “$  ANALOG_OUTPUT U16_PWMI_H3_2 QW54 T
+ g PWMI_H3 3 “§  ANALOG_OUTPUT U1s_PWMI_H3_3 QS5 T
CANopen E/A-Abbild + " PWMI_H3_4 Y%  ANALOG_OUTPUT_U15_PWMI_H3_4 %QWS6 T
+ " PWM_H7_1 “$  ANALOG_OUTPUT U16_PWM_H7_1 QW57 T
CENCeRRIEE DDie +- " PM_H7 2 “§  ANALOG_OUTPUT U1s_PWM H7 2 QW53 T
ctat + " PWM_H7 3 “$  ANALOG_OUTPUT U16_PWM_H7_3 Q59 T
atus b
=" PWM_H7_4 “§  ANALOG_OUTPUT U16_PWM_H7 4 Q60 T
P =" PWM_H7_S “§  ANALOG_OUTPUT U16 PWM_H7 5 %QuE1 T
+- " PWM_H7_6 “§  ANALOG_OUTPUT_U16_PWM_H7_6 %Que2 T
Ay DIGITAL_INPUT_AI_1_AL 8 %IB416 USINT
] DIGITAL_INPUT_DI_P_1_4_PWMi_H3_1_4 %8417 USINT
Ay DIGITAL_INPUT_PWM_H7_1_6_DO_H3_1 2 %8413 USINT
£ty DIGITAL_INPUT_DO_H3_3_4 %8419 USINT
] Analog_INPUT_AL_1 W20 INT
Mapping zuriicksetzen| Variablen aktualisieren
"i‘ = Neue Variable erzeugen "% = Auf bestehendeVariable mappen
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Vorgehen

5 Verbindung zwischen PC und

Steuerung herstellen

Nachdem Sie den JXM-IO-EX30 konfiguriert haben, stellen Sie eine Verbindung

zwischen PC und Steuerung her.

1. Wahlen Sie mit einem Rechtsklick auf die Steuerung im Fenster Gerate —
Objekt bearbeiten... -~ Kommunikation — Netzwerk durchsuchen aus.

Netzwerk durchsuchen || Gateway + | Gert +

Geratename:
<

Gerateadresse:
0003.20E7.70F7

Zielsystem-D:
1063 0315

Ziclsystemtyp:
2096

Zielsy,
3.1.00

Thre Steuerunq kann shaesichert werden. Lemen Sie mebr...

R710 STD IP:192.168.10.247, SN:000011607109

= Das Fenster Gerat auswahlen 6ffnet sich.

2. Wahlen Sie die Steuerung aus und bestatigen Sie mit OK.

Gerdt auswihlen

Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswahlen

= .ﬁ'i. Gateway-1 (Suche...)

EI |CR?1EIS STD IP:192.168.10.247, SN:000011607109 [0003.20E7.70F7]

Gerdtename: ~
CR7105 5TD
IP:192,168.10.247,
SN:000011607103

Gerdteadresse:
0003, 20E7. 70F7

Anzahl Kangle:
2

Blocktreiber:
LIDP

Seriennummer:
000011607109

Zielsystemherst
eller:
ifn electronic

Zielsystem-ID:
1063 0315

Gerate suchen

Blinken

Abbrechen
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3. Um das Projekt auf die Steuerung zu Ubertragen, wahlen Sie Uber den Reiter

Online in der oberen Taskleiste Mehrfacher Download... aus.

oo

]

Online | Debug Tools  Fenster  Hilfe  SIL2

Einloggen Alt+F2
Ausloggen Strg+F8
Bootapplikation erzeugen

Laden

Mehrfacher Download...

Reset warm
Rezet kalt
Reset Ursprung
Simulation

Sicherheit

Operating Mode

Applikationen beim Download Server zuweisen

= Das Fenster Mehrfacher Download 6ffnet sich.

Getting Started — Erstinbetriebnahme eines JXM-10-EX30 mit CODESYS 3.5
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4. Ubernehmen Sie die Einstellungen aus dem folgenden Screenshot und besta-

tigen Sie mit OK.

Mehrfacher Download >
Bitte wahlen Sie die gewiinschten Objekte fiir den Download aus:
Mach oben Mach unten |

[] safetyPLC: Application
StandardPLC: Application

Online-Change Optionen:
Falls sich die &pplikation im Projekt gegeniber der Steuerung gedndert hat,
folgendermaben verfahren:

() Online-Change versuchen. Wenn dies nicht méglich ist, vollen Download durchfiihren
() Online-Change erzwingen. \Wenn dies nicht méglich ist, Operation abbrechen.

(@) Immer vollen Download durchfiihren und alle geforcten Variablen wieder freigeben.

Falls eine Applikation auf der Steuerung nicht existiert, wird stets ein Download
durchgefiihrt.

Zusatzliche Operationen:
Alle Applikationen auf der Steuerung lGschen, die nicht im Projekt enthalten sind.

Mach Download oder Online-Change alle &pplikationen starten.

Abbrechen

sen. Sie kdnnen mit der Programmierung beginnen.

= Die Einbindung des JXM-IO-EX30 an die Steuerung CR710S ist abgeschlos-
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6 Service

6.1 Kundendienst

Bei Fragen, Anregungen oder Problemen stehen Ihnen die Experten unseres
Kundendienstes zur Verfugung. Diese kdnnen Sie telefonisch Uber unsere Tech-
nische Hotline oder Uber unser Kontaktformular auf unserer Homepage errei-
chen:

Technische Hotline | Jetter - We automate your success.

Oder schreiben Sie eine E-Mail an die Technische Hotline:
hotline@jetter.de

Bei E-Mail- oder Telefonkontakt benétigt die Hotline folgende Informationen:

m Hardwareversion und Seriennummer
Die Seriennummer und Hardwareversion lhres Produkts entnehmen Sie dem
Typenschild.
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Jetter

automation

Jetter AG
Graterstralle 2
71642 Ludwigsburg
www.jetter.de

E-Mail info@jetter.de
Telefon +49 7141 2550-0

We automate your success.
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